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4 CE UYGUNLUK BEYANI h
Uretici: FAAC S.p.A.
Adres: Via Benini, 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - [TALY
Beyan: E721 KONTROL KARTI
» asagidaki EEC direkdiflerinin tfemek emniyet gerekliliklerine uygundur
2006/95/EC Dusuk Voltaj Direktifi
2004/108/EC Elektromanyetik Uygunluk Direkfifi
Ek not:
Bu UrUn tipik standart konfiglrasyon altinda testlere tabi
futulmustur (Tum Grdnler FAAC S.p.A. farafindan Gretilmistir ).
Bologna, 01-12-2011 ﬂ M
\ e torsiar /
g UYARILAR )
* Dikkat! Insanlann emniyetini saglamak icin asadidaki tim yonergeleri okumaniz dnemiidir.
e UrlinUn yanlis kurulumu ve kullanimi kisisel yaralanmalara sebep olabilir.
* UrinU kurmadan once yonergeleri dikkatle okuyun ve gelecekte kullanmak Uzere saklayin.
 /\ sembolu ilgil notun kisilerin glivenligi ve otomasyon sisteminin iyi durumda muhafaze edilmesi igin
dnemli oldugunu gdsterir.
* [ sembolu dikkatinizi Grintn ézellikleri ve operasyonu ile ilgili notlara cekmek amaciylla kullaniimaktadir.
o J
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1 UYARILAR
c Herhangi bir islem yapmadan 6nce on the kontrol karti (baglantilar, bakim), mutlaka glci kesin.
= Sistemin Ust kismina yeterli atma esigi olan bir diferansiyel termal salter takin.

[@ Topraklama ucunu uygun terminale baglayin.

[@ Glc kablolarini her zaman kontrol ve emniyet kablolar}dan\
>

(digme, alici, fotosel, vd.) ayirin. Elektrik guriltisini énlemek
icin ayri kablo kiliflari ya da blendajli kablo (topraklanmis
blendajli) kullanin.

2 YERLESIM VE BISLESENLER

(o)) Sw1
~ F

5
adl

GND o RADIO XF @- e

OPEN B / CLOSE/ EMNIYET E &S S & (@

STOP /EMNIYET Qyo Qyo ,33"20

FSW OP .

GND SENSOR SETUP w4

FSW CL SINIRLAMA ANAHTARI

USB
<
S A
¢ < < & &
£ &S S J
KN S oS < £ Q
S & < o
SERST 5 5 5 &S
v
(= i)
Skl 1
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2.1 BILESE+N TANIMI

FAAC

3 TEKNIK OZELLIKLER

LCD | SINYALIZASYON VE PROGRAMLAMA EKRANI Gl¢ kaynagi ffg}(,;’ggﬁ,‘gﬁi’\‘ F 280N S e
SW1 PROGRAMLAMA DUéMES| "F". §ebeke yhattindan 1now
SW2 | PROGRAMLAMA DUGMES *-" 9ug tiketimi
T ; Motor maks. yUka 10A
SW3 | PROGRAMLAMA DUGMESI "+",
N Py —— Aksesuar 24V
SwW4 SFTUP DUGMESI . giic baynag
LEDler | GIRIS DURUMU KONTROL LEDI Aksesuar 24 V= max. 500 mA
J1 | ANA GUC BESLEMESI KONNEKTORU maks. akim BUS-2EASY maks. 500 mA
J2 | TRANSFORMATOR BIRINCIL SARGI KONNEKTORY Orfam. (20 - +55)°C
T - sicakhig
J3 TRANSFORMATOR IKINCIL SARGI KONNEKTORU Flasér lamba 24 V= max. 15 W
J4 | ACIL DURUM BATARYAS| KONNEKTORU yliki
J5 MOTOR KONNEKTORU Cikis yuku 24 V= max. 100 mA
; ; Koruma F1 =TIA- 250V~
J6 FLASOR LAMBA KONNEKTOR (24 V= - 15W) )
— sigortalan
19 MOTOR KILIDI VE MOTOR BOSA ALMA Fonksiyon Yan otomatik, Yan ofomatik “step”,
KONTAGI KONNEKTORU mantgi Otomatik, Otomatik “step”, Zamanlayici
J10 | DISARI CIKIS KONNEKTORU fonksiyonlu otomatik, Otomatik Emniyet
= I . cihazlan, Otomatik Emniyet cihazlan “ka-
J11 PC BAGLANTISI ICIN USB KONNEKTORU deme", Duraklaomada ters ydne dénmeli
J12 | BUS-2EASY CIHAZI BAGLANTISI KONNEKTOR otormnatik, Yan Ofgmcﬂk "b", Kangk mantik
. Z . T “oC”, Emniyet.
J13 | KONNEKTOR BLOGUNDAKI GIRIS KONNEKTORU Calisma sresi Programianabilir (0'dan 10 dk.ya)
J14  |OMNIDEC ICIN TELSIZ ALICI MODULU KONNEKTORU Bekleme suresi Programianabilir (O'dan 10 dk.'ya)
LCD1 | SINYALIZASYON VE PROGRAMLAMA EKRANI OPEN A/ OPEN B I _
0 KORUMA SIGORTAS| Motor gucu 50 kademenin Uzerinde ayarlanabilir
Acilis ve kapanisg 10 kademenin Uzerinde ayarlanabilir
motor hizi
2.2 J13 TERMINAL BLOKUNUN TANIMI Konnektor girs/ GUc¢ kaynagi, Batarya, Motor, XF433/868
iy cikiglan Modulti, Motor kilidi elekirikli bosa alma
CIRIY No TANIM bataryalan, Motor Kilidl, USB
1 ACIKA Kapinin famamen agil- Terminal blokun- BUS-2EASY, OPEN A, OPEN B/CLOSE/
masina neden olan N.O. daki girig/cikislar | SAFE, STOP/SAFE, GND, Acllis ve kapanis
baglantil cihaz. fotoseller, +24 V, Sebeke glc beslemesi,
negatif 9IKI§
30) OPEN B Kapinin ksmen agiimasing Programlama 3tuglu 1. ve 2. seviye (+, -, F) ve ekran.
(varsayilan) neden O|Oﬂ.N.o. baglantili I@ (1) Giris 3ve 4'(in kullanimlari programlama
cihaz. seviyesi 2'de ilgili parametrelerin
KAPALI Kapiy! kapatan N.O. ayarlanmasi ile beIirIene_biIir_[paramefrele_r:_
badlantii cihoz. Ub ve SF). Otomatik sistemin segili
. mantiklarla nasil ¢calistrilacagina dair
EMNIVET Tg‘rjnpg;g’er;e,gfc c‘j\/r?e eksiksiz tarifler icin bu kilavuzun sonundaki
dénmesine neden olan tablolara bakiniz. 10 - CALISMA MANTIKLARI.
N.C. baglantili cihaz. SAFE Ilflqlrzflglurlasyorzlq ggl%ﬁr;g kullgnll(r_;v; f;"
- gerekli kablolama icin Sekil 13 ve Sekil 14'te
4m STOP Kapiyr durduran N.C. bag- gésterilen diyagramliara bakiniz.
(varsayillan) lantill cihaz.
EMNIYET Kapinin hemen ve o
famamen ters yone (2) Cikis ylikinun aksesuarlara gelen maksi-
donmesine neden olan mum akima dahil edildigi ddgtndimelidir.
N.C. baglantil cihaz.
5 FSW OP Kap! aciligt sirasinda hareketi
fers yone ¢eviren durduran
N.C bagdlantil cihaz.
7 FSW CL Kap! kapanigi sirasinda hare-
keti ters yone ceviren durdu-
ran N.C baglantil cihaz.
8 +24 V= Aksesuar guc beslemesi
pozitif
E721 3 532014 - Rev. D
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4 ELEKTRIK BAGLANTILARI
[@ Sekil 2'deki kablolama panelin VARSAYILAN konfiglrasyonlu giriglerini géstermekiedir.
STOP BUS

aqg
° OPEN A emem) -
OPEN B GND : RADIO XF [ S S S L
o OPEN B / CLOSE / EMNIYET ¢ LS F & +[0]
X STOP / EMNIYET CEITES
- - - - —= FSW OP ] T Iil
GND SETUP
| - — — = FSW CL
' +24V
Fotoselleri ve emniyet LSe D
cihazlanni baglamak icin .
[ 2 A
paragraf 4.2've bakin.  |GND +24V & < " & &
< L D O Q L &S
& Q’-"Qy‘\ oqyé S ) &
SO &€ 2% SIS P
EER mm B EEBE
FENT I: iaal

=
w7 A7

MOTOR BOSA ALMA
KONTAK
(Motor bosa alma kolu
calistinidiginda motoru
kilitler)

O |us = = =@
] |njd mfu om
O |ws = s =@
] [ws = m

C721

I o o 3

A:  Fotoseller KAPANMA sirasinda devreye girer
Fotoseller ACILMA sirasinda devreye girer
C: Fotoseller ACILMA ve KAPANMA sirasinda devreye girer

@

sekil 4
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Fotoselleri baglamadan &nce fotosellerin koruyacagi
hareket alani baz alinarak calisma tipi secmeniz tavsiye
edilir,

Kapanista emniyet cihazlar: sadece otomatik sistemin
kapanma hareketinde devreye girerler ve kapanis alanini
carpma riskinden korumak icin uygundurlar.

Acilista emniyet cihazlari:sadece otomatik sistemin
acllma hareketinde devreye girerler ve acllis alanini
carpma riskinden korumak icin uygundurlar.

Acilis/lkapanista emniyet cihazlari:otomatik sistemin hem
acllma hem kapanma hareketinde devreye girerler ve
tUm calisma alanini ¢carpma riskinden korumak icin
uygundurlar.

4.1 BUS-2EASY FOTOSELLERI
Bu panel cok sayida ek BUS-2EASY cihazinin uygun sekilde
programianmis emniyet cihazina (&m. 16 fotosel ciftine)
sadece kutupsuz ik ikblo ile kolayca baglanmasi icin kullo-
nilabilecek bir BUS-2EASY devresi ile donatiimistr.
Fotoselleri baglamadan dnce fotosellerin koruyacagi alan
gdre calisma tipinin (Sekil 4) secilmesi ve hem alici hem
de verici Uzerindeki dip anahtarlannin Tanblo 1'deki gibi
konumlandinimasi (bkz. Sekil 5) dnerilir.

: Btt—=Hizata-
Sekil 5 ma
E DL2 = BUS-
B o 2EASY/Gug¢
@ kaynag! duru-
“a mu
L U mpio DS1 = Prog-
- = ramlama iégin
DS1 DS1
Dip-anahtarlan
DL2m([@ )
- —— —] '
x| | {
~ )

4.1.1 - BUS-2EASY fotosellerinin adreslenmési

[@ Hem alici hem de vericinin gynu adrese
sahip olmasi 6nemilidir.

[@Aym adrese sahip iki ya da daha fazla
fotosel olmadigindan emin olunuz.

[@ EgerBUS-2EASY aksesuarlari kullaniimazsa,
BUS-2EASY konnektérini bosta burakiniz
(J12 - Sek. 1).

E721 5

FAAC

Tab. 1 - BUS-2EASY fotosellerinin adreslenmesi

Dip1 Dip2 Dip3 Dip4 Re. Tip

KAPALI | KAPALI | KAPALI | KAPALI

KAPALI | KAPALI | KAPALI | ACIK

KAPALI | KAPALI | ACIK | KAPALI ACILMA
B | Maks. 6

KAPALI | KAPALI | ACIK ACIK cift

KAPALI | ACIK | ACIK | KAPALI

KAPALI | ACIK | ACIK ACIK

ACIK | KAPALI | KAPALI | KAPALI

ACIK | KAPALI | KAPALI | ACIK

ACIK | KAPALI | ACK | KAPAL KAPAN.

ACKK | KAPALI | ACIK ACK | A | poda =

ACIK | ACIK | KAPALI | KAPALI cift

ACIK | ACIK | KAPALI | ACK

ACK | ACIK | ACK | KAPAL

KAPALL | ACIK | KAPALL | KAPAU | | aciivia

KAPALI | ACIK | KAPALI | ACIK VE

ACIK ACIK ACIK ACIK / A%ASLiiN-

4.1.2 BUS-2EASY AKSESUARLARININ YERLESTIRILMES]
Asagidaki prosedur izlenerek BUS-2EASY fotosellerinin ve
aksesuarlarnin sisteme herhangi bir zamanda eklenebilir:
1. Aksesuarlan takin ve gerekli adresle programilayin (bkz
polim 4.1.1).

Panele gelen gucu kesin.

BUS-2EASY aksesuarlarnnin kablolarnni kirmizi renkli J12
terminal blokuna baglayin (polarite dnemli degildir).
Panele guc verin.

Aksesuarlan kaydetmek icin SETUP digmesine (SW4)
hizla basin. Taklan BUS-2EASY cihazlannin calismasini
kontrol edin.

6. Panel BUS-2EASY aksesuarlarnni eklemis bulunmaktadir.

s~ v

BUS-2EASY baglanfi durumunun etkin oldugunu kontrol
kicin asagidaki tabloda yer alan yonergeleri izleyin.

Ayni prosedir POLARIZE baglantili BUS-2EASY'ye

baglanan bir SLAVE (nite alindiginda MASTER
Unite Uzerinde de uygulanmalidir.

Tab. 2 - BUS-2EASY LED'inin ACIKLAMASI

Sabit ON Normal efkinlik (fotoseller olmasa dahi LED
yanik) Kayitl hicbir fotosel devrede dedil
Yavas En azindan bir kayith fotosel devrede ya da
flasor hizalanmamis.
Kapal (her
2'.5 e BUS-2EASY hatti kisa devre yapiimis.
bir yanip
sénme)
- BUS-2EASY hatti devre digl (QU¢ vermeyin)
Kapal - Batarya islemi
- Birim SLAVE olarak programlanmis

532014 - Rev. D
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4.2 GELENEKSEL FOTOSELLER (" Bir cift acilis fotoselinin ve bir cift kapanis fotoselinin
baglantisi
~ Bircift kapanis fofoselinin baglantisi OPEN A
ARIZA EMNIYETI cihazl etkinlestirilmis durum GND
ikinci seviye programlamada OPEN B / CLOSE
I — |—|I STOP
ol = 1 FSW OP
GND
OPEN A FSW CL
GND +24V
OPEN B / CLOSE
STOP
CIKIS - FSW OP RX OP X OP
GND ;_j
FSW CL a K -
—7 +24V [H > < N f:Z
Diger emniyet i =N - +
cihazlan —fXeL TXCL
ij -[— - CIKIS TXCL RX G
® - LHh +E_. + CIKIS e B E;:
+o—‘5+ +._a+ ) ( _i I -0
sfsf—— ¥ ®gexi 8

Bir Gift kapanig fotoselinin baglantisi
ARIZA EMNIYETI cihazi etkinlestirilmis durum

ki cift kapanis fotoselinin baglantisi

OPEN A

GND oREN A
Diger emniyet 2{’52 B/ CLOSE OPEN B / CLOSE
i STOP
cihazlarn \ glvg oP FSW OP
raav +24V
RXCL TIXCL
; RX CL1 TX CL1
- |1} —@ 1
oo | ( F=s8 : B E—
+ —s|+ . @ - 71- +|2 +
Sekil 6 i
L 5|+
[ Eger ARIZA MENIYETi emniyet cihazi Xcl2 RX
kullanilmiyorsa vericilerin gi¢ kaynagini —;
J13'Un 6 ve 8 terminallerine baglayin. - —1]- E;

3 — . . + & [of in -®
Eger ARIZA MENIYETI emniyet cihazi, N5 +
kullaniliyorsauygun sekilde ayarladiktan
sonra vericileirn gi¢ kaynagini OUT'a Sekil 9
baglayin (bkz. 2. seciye programlama ve 5
sekil 6). Bir cift acilis fotoselinin ve bir Cift acilis/kapanis fotoselinin

i~ Eger ARIZA MENIYETI emniyet cihaz, baglantis

kullaniimayan emniyet girigleri bile bir sénft
ucuyla OUTun negatifine baglanmalidir. g;EDN A
OPEN B / CLOSE
e ,, 3 sToP
Bir ¢ift acllis fotoselinin baglantisi FSW OP
GND
y FSW CL
Diger emniyet OPEN A +24V
cihazlan GND
\ OPEN B / CLOSE XL TxeL
STOP

1
FSW OP : > ( N ;
GND ®— iy *i—°_.
FSW CL ®F "h\ -
+24V
RXOP TXOP TX OP/CL RX OP/CL
: 1]
2 =5 ) (3
-1 — 3
@—.—E:- < +E .|. +::.2+ _z _@
+ —ed 5 | + +| 5] +
sekil 7 Sekil 10
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I%TI
+1

ol ale|n]a

+ 1

TX OP/CL

} 1] -
| 2|+

+1

-

N—"
2\
.. 13
o] alw|nfs
|
©©

RXOP

o afw|n]a

+ 1

) ( B=+

+ Sekil 11

@

J

4.3 EMNIYET GiRi$i BAGLANTILARI

Bir cift kapanis fotoselinin, bir Cift acilis fotoselinin ve bir ( Hiclir emniyet ve stop cihazinin baglanmadig durum
cift acllig/kapanis fotoselinin baglantisi
OPEN A
OPEN A GND
GND OPEN B / CLOSE
OPEN B / CLOSE STOP
SToP FSW OP
FSW OP GND
gg‘z o FSW CL
+24v v Sekil 12
RXCL TIXCL

Eger Ariza Emniyeti cihazi devredeyse (bu parametre seviye 2 programlamada ayarlanabilir) EMNIYET

girisi icin kullanilan eksi u¢ -OUT'tur (bkz. $ekil 13).

N
Bir emniyet cihazinin EMNIYET (SAFE) girisine ARIZA EMNIYETI devredeyken baglanmasi
Su ayarlarla: 2. seviye ol=0! (ARIZA EMNIYETI DEVREDE) Su ayarlarla: 2. seviye ol=0! (ARIZA EMNIVETI DEVREDE)
2. SAVIYE SP=0 (INPUT 4 = EMNIYET KENARI EMNIYETI) o 2. SAVIYE Ob=02 (INPUT 3 = EMNIYET KENARI
Ebigériemniyet
. . ihazl
Dlge.r emniyet cihazian ACIKA
clhczla" Ag"( A \ GF“D
GND EMNIYET (SAFE) / OPEN B
OPEN B / CLOSE / - CIKISI —5715 / KAPAT (CLOSE)
- CIKISI oI EMNIYET / STOP sTOP
FSW OP FSW OP
GND GND
FSW CL FSW CL
+24V +24V Sekil 13
G

Eger Ariza Emniyeti cihazi devre disiysa (bu parametre seviye 2 programlamada ayarlanabilir) EMNIYET
giriginin idaresi icin kullanilan eksi uc - ftir (bkz. Sekil 14).

N
Bir emniyet cihazinin (diger emniyet cihazlan) EMNIYET (SAFE) girisine ARIZA EMNIYETi devredeyken baglanmasi
Su ayarlarla: 2. seviye of=00 (ARIZA EMNIYETI DEVRE DIS) Su ayarlarla: 2. seviye ol uJ’_' (ARIZA EMNIYETI DEVRE DIgI)

2. SAVIYE SP=01 (INPUT 4 = EMNIYET KENARI EMNIYETI) 2. SAVIYE Ob=C2 (INPUT 3 = EMNIYET KENARI EMNIYETI)
Diger emniyet
Diger emniyet cihazlari
gcihc:zlarly ACIKA \ AGIKA
GND GND
\ OPEN B / CLOSE / EMNIYET (SAFE) / OPEN
EMNIYET / STOP - @ —1 010 B / KAPAT (CLOSE)
= @ OTC FSW OP STOP
GND FSW OP
FSW CL GND
+24V FSW CL .
| +24V Sekil 14

[@ Eger NC kontak cihaziari kullaniimazsa (diger emniyet cihaziari) EMNIYET (SAFE) girisi jumper ile, ARIZA
EMNIYETi devredeyken -OUTa ya da ARIZA EMNIYETI devre disiyken GND'ye baglanmalidir.

E721 7
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5 PROGRAMLAMA

Otomatik sistemin programlanmasi igin PROGRAMLAMA

moduna giriimelidir.
Programlama iki kisma ayrilir: 1. ASAMA ve 2. ASAMA

Otomatik sistemin durumu normal sartlarda

A ekranda gésterilir. F tusuna basildiginda ya

da F tusuyla + tusuna ayni anda 1. ya da
ikinci seviye programlamaya girilebilir.
Batarya islemi sirasinda ekran kapalidir.
Otomattik sistemin durumunu gérdntilemek
icin "+"ya basin.

FAAC

Programlama parametrelerindeki
degisiklikler yapildiklarr anda efkili olurlar
ancak nihai hafiza kaydi programlamadan
cikilip giris durumu ekranina dénildiginde
gerceklesir. Durum gérintilemeye geri
dénmeden donanimin gucu kesilirse,
yapilan tiim modifikasyonlar kaybolacaktir.

= F ve - tiglarina ayni anda basarak 1. ve
2. seviye programlamanin herhangi bir
noktasinda o noktaya kadar degistirilmis
tim parametreleri kaydedip giris ekranina

dénmek mimkindlir.
Varsayilan ayarlara geri dénmek igin 1.
152 seviye programlamanin islk pasajinda
isteniilen varsayilani geri ylkleyin.

[@Panel acildiginda p_a_nelin yazilim versiyonu
noktayla ayriimis iki rakamla LCD1 ekrani
tzerinde gérundir.

5.1 1. ASAMA PROGRAMLAMA

1. asama programlamaya girmek icin F tusuna basin.

e Fonksiyon ismini goruntilemek icin F fusuna basin.

e EQ@er tusu birakirsaniz ekran + ve -tuslanyla degistirilebilecekfonksiyon degerini gsterir.

e EQer Fye tekrar basarsaniz (ve basill tutarsaniz), ekranda sonraki fonksiyonun adi gésterilir,

*  Son fonksiyona ulastiginizda, programdan ¢ikmak icinF tusuna basin ve ekran giris durumunu gostermeye kaldigi
yerden devam eder. Ekran gene otomatik sistermin durumunu gosterir.

1. ASAMA PROGRAMLAMA (I?
Ekran Fonksiyon P— |
|_“: VARSAYILAN: |
- I Parametreleri VARSAYILAN degerlerle konfiglre eder.
Cu Eger F tulu birakiirsa, CU dzlzri bunun anlami standart modifiye konfigiirasyon
tuslar ve ekran vasitasiyla secilmistir.. Eger bu programi surdtrmek istiyorsaniz F fusuna
tekrar basin, aksi taktirde +'ya basin ve varsayilan ! secin.
e MASTER/SLAVE KONFIGURASYONU: mA
o M Paneli MASTER modunda konfigiire eder
S Paneli SLAVE modunda konfigure eder
lﬁpel MASTER modunda konfigiire edildiginde LLi-FH-Fb-Fh-Uz  parametreleri-
ni gérintileyemezsiniz. (Master/Slave islemi i¢in bkz. B6lum 7.4)
e Calisma mantiklan: C
- = Yar otomatik. =
EF Yar otomatik “Kademe”.
H= otomatik
Al Otomatik1.
AP Otomatik “Kademe”.
EH: Zamanlayici fonksiyonlu otomatik .
':|_ Otomatik “Emniyet cihazlan”.
5_' Otomatik Emniyet Cihazlarn "Kademe”.
5H Bekleme sirasinda ters ydne énen otomatik.
b Yanotomatik “b".
i;.l_ Kansik (AP sinyali/ CH emniyeti).
L= Emniyet
I35~  Parametre SLAVE modunda ekranda gésterimez.
] Bekleme slresi A: mn
r TAM aciima komutiu bekleme stiresi. Bu sadece otomatik mantik secildiginde etkilidir. 0 ila | =
59 sn. arasinda bir saniyelik adimlarla ayarlanabilir,
Sonug olarak, ekran dakikalarn ve saniyenin onlar basamagdini (bir nokta ile ayrimig sekilde)
gosterecek sekilde degisir ve sire maksimum 9.5 dakika degerine kadar 10 saniyelik aralikiara
ayarlanir.Om. Eger ekranda 2.5 gdésterilirse, bekleme stresi 2 dakika ve 50 saniyedir.
-y [@ SLAVE modunda parametre ekrcgnda gosteriimez. o
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Bekleme suresi B: 20
KISMi acima komutlu bekleme stiresi. Bu sadece otomatik mantik secildiginde etkilidir. 0 ila

59 sn. arasinda bir saniyelik adimlarla ayarlanabilir.

Sonuc olarak, ekran dakikalar ve saniyenin onlar basamagini (bir nokta ile ayrlimis sekilde)

gosterecek sekilde dedisir ve stire maksimum 9.5 dakika degerine kadar 10 saniyelik araliklarla
ayarlanir.

-
0

Om. Eger ekranda .5 gosterilirse, bekleme stresi 2 dakika ve 50 saniyedir.
I3 SLAVE modunda parametre ekranda gésteriimez.

=y MOTOR GUCU: o0
Motorun gug seviyesini ayarlayin

0l =minimum gug
50 = maksimum guic

@Gﬂg degeri degistiginde yeni bir SETUP yapilmasi tavsiye edilir (bkz. bélim 7.3)

ACILMA HIzI: 08
Motor acilma hinizi 10 seviyede ayarlar

(]

Ul =minimum hiz
U =maksimum hiz

I Hiz degeri degistiginde yeni bir SETUP yapilmasi tavsiye edilir (bkz. b6lim 7.3)

KAPANAM HIZI: 08
Motor kapanma hinizi 10 seviyede ayarlar

1
n
C

Ul =minimum hiz
I =maksimum hiz

ACILISTA YAVASLAMA =
Yavaslama mesafesini foplam kapl hareket mesafesinin yuzdesi olarak ayariar. %S'ten (5'ten =
kiictk hiziarla), I (5 ila 8 arasinda hiziarla), 15 (8'den buyik hiziarla) %59'a %1'lik adimlarla
ayarlanabilir.

5-10-15= minimum yavasloma

59 = maksimum yavaslama
KAPANISTA YAVASLAMA =
Yavaslama mesafesini foplam kapl hareket mesafesinin yuzdesi olarak ayariar. %S'ten (5'ten =

kiictk hiziarla), I (5 ila 8 arasinda hiziarla), 15 (8'den buyik hiziarla) %59'a %1'lik adimiarla
ayarlanabilir.

5-10-15= minimum yavasloma

59 = maksimum yavaslama
YAVASLAMA SIRASINDA HIZ: '
Yavaslamada kapi hizini ayarlar.

U =DUSUK hiz
| =YUKSEK hiz

—T | OTOMATIK SISTEMIN DURUMU:
Programlamadan cik, veriyi kaydet ve kapl durumu goruntulemeye geri don

00 = KAPALI 01 = ARIZA EMNIYETI calisiyor

O =ACK 08 = BUS-2EASY cihaz konfroli calislyor

U = Dur ve sonra “ACIL” 09 = Onceden yanp sénmeden sonra
U3 = Dur ve sonra "KAPAN" "ACIL

U4 = “DURDURMA" durumu I = Onceden yanip sénmeden sonra “KA-
U5 = Acilis asamasi sirasinda PAN"

U5 = Kapalis asamasi sirasinda Il = Kismi aclmada ACIL

IZ = Kismi acimada DURAKLAMA
E721 9 532014 - Rev. D




FAAC FAAC

5.2 2. ASAMA PROGRAMLAMA

2. asama programlamaya girmek icin F tusuna basin, basili tutarken + tusuna basin:

* eQ@er Ftusunu birakirsaniz ekran+ ve -tuslanyla degistirilebilecek fonksiyon degerini gsterir.

* eger Fye tekrar basarsaniz (ve basll tutarsaniz), ekranda sonraki fonksiyonun adi gosterilir. Eger tusu birakirsaniz
ekran + ve - fuslanyla degistirilebilecek fonksiyon degerini gdsterir.

* son fonksiyona ulastiginizda, programdan ¢ikmak icinF tusuna basin ve ekran giris durumunu gostermeye kaldidi
yerden devam eder.

2. SEVIYE PROGRAMLAMA (l? + ("2

Ekran Fonksiyon
Varsayilan

bo MAKSIMUM BASLAMA GUCU:

Motor (secgilen guc seviyesini dikkate almaksizin) maksimum gucle harekete baslar.
H= Etkin
no = devre digl

o

oF ONCEDEN YANIP SONME:

([
3 snye esit 5 fip dnceden tanima modunin secilmesini saglar. .
Mo = énceden yanip sdbnme yok .

OC  =her hareketten énce yanip sénme

CL = kapanma hareketinden dnce yanip sénme.
aP = acllma hareketinden dnce yanip sdnme.
PH = sadece duraklama sonunda yanip sénme.

Lp ONCEDEN YANIP SONME SURESI (yalnizca énceki mniiden énceden yanip sénme segildiyse | ]
goérulebilir):
Onceden yanip sénmeyi | ila 10} sn.arasinda bir saniyelik adimlarla ayarlar.
Ol =minimum énceden yanip sénme
I =maksimum énceden yanip sénme

PH Kapanma fotoselleri:
Eger kapanma fotosellerinin hareketi durdurmalanni ve bosa alindiginda ters ydne déndurmelerini
istiyorsaniz bu fonksiyonu etkinlestirin. Normal durumda bu fonksiyon kapall oldugunda kapanis
fotosellerinin calisgmasi kaplyr aninda ters yone hareket efirir.
4 = devre digi oldugunda ters yone hareket
no = hemen ters ydne aclima hareketi.
Parametre SLAVE modunda ekranda gésteriimez.

mno

ACILIS FOTOSELLERI:
Eger acima fotosellerinin hareketi durdurmalarini ve bosa alindiginda ters ydne déndurmelerini
istiyorsaniz bu fonksiyonu etkinlestirin. Normal durumda bu fonksiyon kapali oldugunda agilis fotosel-
lerinin calismasi fotoseller devre disi kaldiginda harekete kalinan yerden devam edilmesini saglar..
no = hemen ters ydne kapanma hareketi.
no = devre digl kaldiginda harekete kalinan yerden devam ediimesi
[@ Parametre SLAVE modunda ekranda gésterilmez.

mno

ADMAP FFONKSIYONU

Islemin Fransiz NFP 25/362 standardina uygun sekilde etkinlegtirimesini saglar.
= Etkin
mo = devre digl

FICI (g [}

= KODLAYICI: r

_ I
Panel Uzerindeki "sanal" kodlayici bir ezilme dnleme cihazi gibi ¢aligir ve yavasloma ve kismi
aclimanin baslangic noktalarnni belirler.

Eder kapr aciima ya da kapanma asamasinda bir engele carparsa "sanal' kodlayict hareketi ters
yéne cevirir. Ayni ydnde ikinci bir engelin tespit edilmesi halinde motor stop eder. Her iki durumda
da bir alarm devreye girer (alarmiar bdlumune bakiniz).

Panelin hareketi ters ydne cevirmeden 6nce bekleme zamanini minimumt sn ile maksirmum 10 sn
arasinda 1 sn'lik adimlarla degistirerek "sanal" kodlayicinin hassasiyetini ayarlamak gerekmektedir.

U0 = maksimum hassasiyet

U =minimum hassasiyet
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Fonksiyon

Varsayilan I

KISMi ACILMA:
Kismi kanat acilima genisligini toplam kapi hareketinin ylzdesi olarak ayarlamak mumkunddr.
%0 ila %90 arasinda % 1'lik adimlarla ayarlanabilir.

00 = kismi aciima yok

O = minimum kismi acllima

595 = maksimum kismi acima

ZAMAN ASIMI
Kapinin tamamen aciima ya da kapanma sdresinden daha yuksek bir deger atanmasi
tavsiye edilir.

U ila 59 sn.arasinda bir saniyelik adimlarla ayarlanabilir. Sonu¢ olarak, ekran dakikalan ve
saniyenin onlar basamagini (bir nokta ile ayrlmig sekilde) gbsterecek sekilde degisir ve stre

maksimum 9.5 dakika degerine kadar 10 saniyelik araliklarla ayarlanir,

Ormn. Eger ekranda 2.5 gdsterilirse, bekleme stresi 2 dakika ve 50 saniyedir,

I8 Bir sistemi MASTER/SLAVE konfigiirasyonu ile kullandiginizda MASTER Unitesinde her
iki kanadin hareket siresini hesaba katan vir WORK TIME (CALISMA SURESI) atamalisiniz.

OUT 1:

Asagidaki fonksiyonlardan birinde OUT ¢ikisinin (acik kolektdr N.O.) etkilnestiimesine olanak tanr.
UL = Her zaman devrede (maksimum 100 mA emilimle 24V voltaj saglar )

Ul = ARIZA EMNIYET (baglanan geleneksel fotosellerin dodru calisip calismadigini izler)
U=’ = UYARI ISIGI (kapaliyken sénik, aglima ve aglima/duraklomada yanik, kapanirken yanip séner)
Ud =IC ISIK (bir sonraki fonksiyona bakin)

(4 = ALARM, BATARYA islemi

D_ = kapl ACIK ya da DURAKLATILMIS

UG = kapi KAPALI

[l = kapi HAREKET HALINDE

U5 = kapr ACILIYOR

U3 = kapr KAPANIYOR

U = ETKIN emniyet

H_ = ikinci bir telsiz kanaliyla etkinlestirilebilen sureli ¢ikti (boir sonraki fonksiyona bakiniz)

IZ = ikinci bir telsiz kanallyla (kademe fonksiyonu) etkinlestirilebilen streli gikt

I
(I

OUT 1'in ZAMANLAMASI (sadece [lJ ya da Il secenegi énceki adimda segilirse):
EQer bir streli fonksiyon secildiyse OUT ¢ikisinin zamanlamasini ayarlamak igin kullanilabilir
©6m. 03 ya da ll) 'den 599 dakikaya kadar 1 dakikalik adimiaria.

OPEN B / KAPAT (CLOSE) / KENAR EMNIYET CiHAZI (EDGE SAFETY DEVICE):

OPEN B girigininn kullanimini KAPAT ya da KENAR EMNIYET CiHAZI olarak secmek mUrmkindr.
Ul = OPEN B
Ol = KAPAT
U2 = KENAR EMNIYET CIHAZI (N.C. kontadi)

Eger KAPAT komutunun kullanimini icere bir fonksiyon mantigi secerseniz (mantik
b, bL, [)bu fonksiyon Ul'e ayarlanir degistiriimesi mimkiin olmaz.

STOP / EDGE EMNIYET CiHAZI . .

STOP giriginin kullanimini STOP ya da KENAR EMNIYET CIHAZI olarak segcmek mumkunddr.
M
it = STOP
Ol = KENAR EMNIYET CIHAZI (N.C. kontad)

KISMi GERi DONME:
Bir engelle karsilagildiginda nasil ters ydne dénecegi (fam ya da kismi)
ya da ne zaman bir emniyet kenarnnin devreye girecedi ayarlanabilir.

5 = Kismi ters yone donmenin etkinlestiimesi. Bir engelle karslashdinda ya da bir
emniyet kenarn devreye girdiginde kanat yaklasik 2 sn ters yone donecek ve sonra
duracakfr,

45 = Kismi ters ydne dénmenin devre disi birakiimasi. Bir engelle kargllastiginda ya

da bir emniyet kenar devreye girdiginde kanat hareketi tamamen ters yone
acilir ve kendisini agik ya da kapal konuma getirir.

no
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Ekran Fonksiyon — |
| MOTOR KILIDi: L
- Batarya islemi sirasinda motor kilidinin kullanimini secmek mumkundur. -

E| = motor kilidi batarya islemi sirasinda dahi ¢alismaya devam eder
no = sistem batarya islemine gectiginde motor kilidi acik kalrr.
cs SERVIS TALEBI - DEVIR SAYACI (iki ardisik fonksiyonla birlestirilmis):
13 5 . no
9= nc ve nd ardisik fonksiyonlar ile atanan devir sayisina ulasildiginda, sistem her hareketten énce 8 saniyelik I
bir dnden yanip sénme yapar (°F fonksiyonu kullanilarak atanan sekansa ilaveten ).
no = ardigik fonksiyonlar nc ve nd  maksimum miamkiin gésterge degeri olan 99.990'a kadar sistemin kag devir
tamamladigini gosterir.
I@ Eger devir sayisi 99.900'un izerindeyse hem - hem derd 99 gbsterecektir.
Bu fonksiyon programlanmis bakim islemleri ya da gerceklestirlen ¢alisma devirlerini kontroletmek icin faydal olabilir.
DEVIR PROGRAMLAMA (BINLERCE): 00
- L
Hi- Eger A5 = 4 ise ekran asildiginda bakim gerektirecek devir sayisinin ka¢ bin oldugunu goésterir (0 ila 99 arasinda
ayarlanabilir).
Eder AS = o ise ekran kag bin devir yapildigini gdsterir. Gosterilen deger nddegeri ile etkileserek devir sekansiyla
guncellenir.
Eger A5 = ro ise + ve - tuslarina 5 sn. basarak devir sayacini sifirlayin.
\ DEViR PROGRAMLAMA (ONLARCA): o0
[y [ . N . .
EQer FS = Yise ekran agildiginda bakim gerektirecek devir sayisinin kac oldugunu (10'un katlan seklinde) gosterir (0
ila 93 arasinda ayarlanabilir).
EQer AS = roise ekran kac devir yapildigini (10'un katlan seklinde) gésterir. Gosterilen deger n-degeri ile etkileserek
devir sekansiyla guncellenir.
@ Ornek: Eger sistem 11.218 devir yaptysa, ekranda - = 11 ve nd = 21 gériintiilenecekdtir.
—i OTOMATIK SISTEMIN DURUMU:
I Programlamadan cik, veriyi kaydet ve kapi durumu gérintilemeye geri dén
00 = KAPALI 07 = ARIZA EMNIYETI calistyor
O =ACIK 08 = BUS-2EASY cihaz kontrolt ¢calisiyor
02 = Dur ve sonra "ACIL” 09 = Onceden yanip sénmeden sonra “ACIL”
03 = Dur ve sonra “KAPAN" i3 = Onceden yanip sénmeden sonra “KAPAN”
4 = "DURDURMA" durumu I = Kismi acllmada ACIL
05 = Acilis asamasi sirasinda 2 = Kismi aciimada DURAKLAMA
06 = Kapalig asamasi srasinda
6 TELSIZ KODUNUN HAFIZAYA ALINMASI 6.1 DS TELSIZ KONTROLLERININ HAFIZAYA ALINMASI

Kontrol karfi OMNIDEC SeMIl 15 | y—Maksimum 256 kodun OPEN A, OPEN B/CLO-

olarak bilinen ikili bir en- SE arasinda dagitilmis sekilde kaydedilmesi

tegre kod ¢cozme siste-
mi (DS, SLH, LC/RC) ile
donatiimigtir. Bu sistem
ofomatik sistemin hem

mumkdadndlir.

1. DS telsiz kumandada 12 dip anahtarnnin gerekli ON -
OFF komniasyonunu secin.

tam acilma (OPEN A) 2. + (SW3)yada - (SW2) tusuna basip basil futun ve son-

hem de kismi aclimasini ra tam agiimay! (OPEN A) ya da kismi agiimayi (OPEN

(OPEN B) kaydetmek icin bir alici moduli (Sekil 15 ref. D) B/CLOSE) kaydetmek icin SETUP (SW4) fusuna basin.
ve ayni frekansta telsiz kumandalar kullanabilir lgili LED 5 sn boyunca yavag hizda yanip sonmeye

I3 3 tip telsiz kodlama (DS, SLH, LCIRC) ki basiayacakdr
kanal lzerinde ayni anda var olabilir. 3. Herikitusu birakin.

Maksimum 256 kodun OPEN A ve OPEN B 4. 5 sn'lik stre boyunca telsiz kumnandanin Uzerindeki ilgili
arasinda dagitiimis sekilde girilmesi mim- fuga basin.

kanddr. 5. ligili LED 1 sn icin sabit isikla yanmaya baslayacak ve
ayni kanalda farkli kodlama sistemleri sonra ayarn kaydedildigini gdstermek icin sénecektir.
kullanmak icin her bir sistem icin 6grenme 6. Son olarak eklediginiz kodun disinda diger kodlari
islemini tamamlayin ve digerleri icin ayni eklemek igcin madde 1!den baslayarak proseduru
prosedurt tekrar edin. tekrar edin.

SLACE konfiglrasyonlu ekipmana herhangi
= bir telsiz cihazi baglamayin.
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7. Diger telsiz kumnandalarn ayni kodla kullanmak icin ON-
OFF kombinasyonunu kontrol panelinde bir degisiklik
yapmadan diger kartlara kopyalayin.

6.2 SLHTELSIZ KONTROLLERININ HAFIZAYA ALINMASI

[@Maksimum 256 kodun OPEN A, OPEN B/CLO-
SE arasinda dagitilmis sekilde kaydedilmesi
muUmkdnddr.

1. SLH telsiz kumandada P1 ve P2'ye ayni anda basip
basil futun.

2. Telsiz kumanda LED'i yanip sbnmeye baslayacakirr.

Her iki tusu birakin.

4. + (SW3)yada - (SW2) tusuna basip basili tutun ve son-
ra tam aciimay (OPEN A) ya da kismi aciimayi (OPEN
B/CLOSE) kaydetmek igin SETUP (SW4) tusuna basin.
iigili LED 5 sn boyunca yavas hizda yanip sénmeye
baslayacaktir.

5. Her iki tugu loirakin.

6. Konfrol LED'inin hala yanip séndugu 5 sn'lik stre ice-
risinde felsiz kumanda Uzerinde gerekli tusa basin ve
basili tutun (telsiz kumnanda LED' sabit isikla yanmaya
baslayacaktir).

7. ligili LED 2 sn icin sabit isikla yanmaya baslayacak ve
sonra testin kaydedildigini gdstermek icin sénecekdir.

8. Telsiz kumanda fusunu birakin.

9. Kaydedilen telsiz kumanda tusuna iki kez pes pese

hizla basin.

w

Otomatik sistem bir acilis kontroli yapa-
caktir. Otomatik sistemin herhangi bir kisi
ya da nesne tarafindan engellenmedigin-
den emin olun.

Baska telsiz kumandalarn ayni sistem koduyla kullanabilmek
icin kaydedilen telsiz kumanda tusunun sistem kodunu ek-
lenecek telsiz kumandanin ilgili tusuna asagidaki prosedurd
uygulayarak aktarn:
a. Kaydedilmis telsiz kontrolinde P1 ve P2'ye ayni
anda basip basil tutun.,
b. Telsizkumanda LED'i yanip sonmeye baslayacakirr.
C. Her iki tusu birakin.
d. Kaydediimis tusa basin ve basil tutun (telsiz ku-
manda LED' sabit sekilde yanmaya baslayacaktir).
e. Telsiz kumandalar birbirine yaklastinn, eklenecek
felsiz kumandanin ilgili fusuna basin ve asil tu-
tun. Tusu birakhiginizda telsiz kumanda LED' kayir
isleminin famamlandigini gdstermek Uzere iki kere
yanip sbnecektir.
f.  Kaydedilen telsiz kumanda tusuna iki kez pes pese
hizia basin.

Otomatik sistem bir acilis kontroli yapa-
caktir. Otomatik sistemin herhangi bir kisi
ya da nesne tarafindan engellenmedigin-
den emin olun.

6.3 LC/RC TELSIZ KONTROLLERININ HAFIZAYA ALINMASI
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[@Maksimum 256 kodun OPEN A, OPEN B/CLO-
SE arasinda dagitiimii sekilde kaydedilmesi
mumkdndr.

[@LC/RC uzaktan kumandalarini yalnizca 433
MHz alici modliliiyle kuillanin.

1. + (SW3)yada - (SW2) tusuna basip basil tutun ve son-
ra tam agilmay! (OPEN A) ya da kismi agilimayi (OPEN
B/CLOSE) kaydetmek icin SETUP (SW4) tusuna basin.
ilgili LED 5 sn boyunca yavas hizda yanip sdnmeye
baslayacaktir.

2. Tusu birakin.

5 sn'lik stre boyunca LC/RC Uzerindeki ilgili tusa basin.

4. LED, Unitenin kaydedildigini gbstermek Uzere 1 sn sabit
yanacaktir ve daha sonra baska bir telsiz kumandanin
eklenebilecegi ilave bir 5 sn daha yanip sébnmeye
kaldigi yerden devam edecekdir.

5. 5 sn gectiginde LED prosedurin tamamlandigini gés-
termek Uzere sbnecektir.

w

6.3 LC/RC TELSIZ KONTROLLERININ UZAKTAN HAFIZAYA
ALINMASI

LC/RC telsiz kumanda ile baska telsiz kumandalar uzaktan,

yani panel Uzerinde direkt islem yapmadan daha énce

kaydedilmis bir kumanda kullanilarak, kaydedilebilir.

1. Daha 6nce 2 kanalindan biri (OPEN A ya da OPEN
B/CLOSE).Uzerinde kayit islemi yapilmis bir kumanda
edinin.

2. P1ve P2tuglanna basin ve her iki led de 5 sn boyunca
yavas sekilde yanip sonene kadar basili tutun.

3. Secili kanalda dégrenme asamasini etkinlestirmek icin
daha énce kaydediimis tusa 5 sn icinde basin.

4. Panelin Uzerinde kaydi yapilan kanala denk gelen LED
5 sn yanip séner ve bu surede dteki telsiz kumandanin
kodu gonderilmelidir.

5. LED, Unitenin kaydedildigini gdstermek Gzere 1 sn sabit
yanacakiir ve daha sonra baska bir telsiz kumandanin
eklenebilecedi ilave bir 5 sn daha yanip tamamen
sGnecekiir.

6.4 TELSIZ KUMANDALARIN SiLINME PROSEDURU
Telsiz kumandalarn girilen TUM kodlarini silmek icin +
(SW3) ve = (SW2) tuslanna birlikte basin ve bu esnada 1
sn sureyle SETUP (SW4) tusuna bastiktan sonrailk iki fusu 10
sn basil tutun.
e RADIO1 ve RADIO2 LED'leri10 sn sUreyle hizla yanip
séGnecekiir.
e Buiki LED 2 sn icin sabit isikla yanmaya baslayacak ve
sonra igin sénecektir (siime islemi yapilmistir).
e Her iki tusu birakin,
A\

Bu islem geri alinamaz. OPEN A ve OPEN B/
CLOSE olarak kaydedilmis tim telsiz kuman-
da kodlari silinecektfir.

532014 - Rev. D




FAAC FAAC

7 OPERASYONEL BASLATMA

7.1 LEDLERIN KONTROLU
Tum baglantilar yapildikian ve panele gug verildikten sonra asagidaki tablodan girislerin durumuna karsilik gelen LED
durumunu kontrol edin (Sekil 16'da otomatik sistemin beklemede kapall oldugu durum).
Bu LED'ler panel girislerinin durumunu gosterirler ve otomatik sistemin hareketi acisindan ¢ok dnemlidirler:

Dikkat: * LED vanik = kontak kapali O LED kapaL = kontak acik
(" A
=] =
’ - g =%,

O O O

=@ | oL 8 O - R

L Sekil 16
S J
FCA ve FCC LED'eri devreye girdiginde agilan ve ilgili LEDIi - g3g= SAFE OLARAK KONFICURE EDILEN STOP
sénduren, panele entegre siniMama anahtarlannin N.C. (EMNIYET), FSW CL, FSW OF, OPEN B girisleri.
kontaklanni temsil ederler. Normalde Kapali (NC) kontaki emniyet
girisleridir ve bu yuzden ofomatik sistem
beklemede oldugunda ilgili LED'ler YANIK
Otomatik sistem KA- | FCA ¥ ve cihaz kullanilirken séniik olmalidirlar.
PALI FCC (O FCC devrede
OPEN A, OPEN B/CLOSE girigleri Normalde
L FCA © FCAdevrede Kapali (N.O.) kontakli giriglerdir ve bu yiizden
Otomatik sistem AGK I otomatik sistem beklemede oldugunda ilgili
* LED'ler SONUK ve cihaz kullanilirken yanik

Tab. 3 - POWER LED AGIKLAMASI olmalidiriar.

SLAVE olarak programlanmis ekipman
Sabit ON Sebekeye badl kullanilirken J13 terminaline karsilik gelen
LED'ler kapali oimalidir.

Yanip so- Bataryaya bagli .

nuyor A Yanip sé6nen HATA LED'i alarmin devrede
A oldugunu gésterir (bu durum kapinin ¢a-

Kapali Panel kapali

Iismasina engel teskil etmez)

A\ Sabit yanan bir HATA LED'i calismayla ilgili
 bir hata oldugunu gésterir (hata nedeni or-
- ; tadan kaldirilana kadar bu durum kapinin
7,2 BATARYA ISLEMI c¢alismasini durdurur)
I=%~ DIKKAT

Otomatik sistem durdugunda ya da beklemedeyken eneriji tlketimini optimize etmek ve sarji korumak icin batarya
islemi sirasinda LCD1 ekrani, BUS 2easy LED'i ve FCC ile FCA LED'leri sénuk kalirken POWER LED'i yanip sGnecekiir.

Bu asamada her haltkarda otomatik sistermin durumunu gérmek mumkanddr. Bunun icin panelin Uzerindeki "+" tusuna
kisa sure basiimasi yeterlidir. Kisa sure basildiktan sonra LCD1 ekrani otomaitrik sisternin durumunu 2 sn sureyle gosterip
kapanacaktir. Normal calisma sirasinda bunun yerine tum teni LED'leri ve ekran durum sinyalleri otomatik sistermin
durumuyla uyumlu hale gelir (bkz. Sekil 16).
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7.3 SINIRLAMA ANAHTARLARININ KONUMLANDIRILMASI

Sinirlama anahtarr miknatislarinin dogru sekilde konumlandirildigindan emin olmak icin kontrol
A Unitesinin kurulumu yapilip tim kontrol ve emniyet cihazlari dogru sekilde baglanmalidir.

Motor direkt elektronik kontrol kartina takill olan manyetik bir sinlama anahtar ile donatilmigtir
Kremayerin Ust kismina sabitlenen polarize miknatis sensérl etkinlestirildiginde kapi acilma ya da kapanma hareketi
sirasinda durur.

1. Motorun motor yonergelerinde tarif edilen sekilde elle calistirma moduna alinip alinma-
digini kontrol edin.

2. Kapwy elle, mekanik siniama anahtar stopuna 40 mm kalacak kadar agllma pozisyonuna
getirin (bkz. Sekil 17).

3. Miknatisi kremayerin Uzerindeki CEMBERI motor yéniine dogru kaydinn. FCA sinilama
anahtarnin panel Uzerindeki LED'i sdner sonmez ilgili vidalan sikin.

4. Kaplyr elle, mekanik sinilama anahtar stopuna 40 mm kalacak kadar kapanma pozis-
yonuna getirin.

5. Miknatisi kremayerin (zerindeki KAREYi motor yéniine dogru kaydinn. FCC sinlama
anahtarnnin panel Uzerindeki LED'i sdner sbnmez ilgili vidalan sikin.

6. Acllma ve kapanma hareketlerinin sonunda ilgili sinlama anahtan LED'inin s&nddgund
kontrol edin ve gerekiyorsa sinilama anahtannin miknatis pozisyonunda gerekli degisiklikleri
yapin.

= Otomatik sistemin ¢calismasi sirasinda motfora zarar gelmesini ve/veya engel-
leme olusmasini 6nlemek icin mekanik sinirlama anahtarlarindan yaklasik
40mm mesafe birakiimalidir.

P>

Motorun dogru ca-
lismasi icin cemberli
miknatis bir aciima
sinirlama anahtarn
olarak ve kareli mik-
natis bir kapanma
sinirlama anahtarn
olarak kullaniimahdir.

(bkz. 17)

MASTER/SLAVE kon-
figurasyonu kulla-
nildiginda sinirlama
anahtari miknatisian
Sekil 18'de gosteril-
digi gibi monte edil-
melidir.

Sekil 18

- J

MASTER/SLAVE
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7.4 MASTER |/ SLAVE KONFIGURASYONLARI!

EQer kapinin aciimasi ve kapanmasi icin ayni anda etkijnlesmesi gereken karsilikli kanatlar

bulunan bir sistem kurmaniz gerekiyorsa iki adet E721 cihazini Master/Slave modunda baglayip konfiglre etmeniz
gerekmektedir.

MASTER ekipmani (EI: olarak konfigure edilmis ik programlama seviyesinin A parametresi) sistemin dogru calismasi
icin gerekli tum baglantilara (fotoseller, emniyet anahtarlan, telsiz, acilig sinyali, flasdr lamiba) sahip olmalidir ancak
SLAVE ekipmani (Lt olarak konfiglre edilmis ik programiama seviyesinin 5 parametresi) J13 terminal paneline
baglanmamalidir ctinkd varolan tim girisler tamamen géz ardi edilir. iki cihaz birbiryle J12 terminal paneli Gzerinde
iki kutuplu POLARIZE kabloyla BUS-2EASY Uzerinden haberlegir.

MASTER cihazi SLAVE cihazini BUS-2EASY Uzerinden tamamen kontrol eder ve iki kanadin da hareketini ve surelerini yonetir,

[@ SLAVE initesinin J13 terminal paneline herhangi bir baglanti ya da kablolama yapmakitan kaginin.

= iki panelin BUS baglantilari J12 terminal panelinin kutup sekansini izleyerek POLARIZE edilmelidir
(POLE (1) - POLE (2)) - (bkz. Sekil 19).

Unite SLAVE olarak ayarlandlgmda_lgu bazi programlama parametrelerinin artik ekranda géste-
rilimemelerine yol agacaktr (_U-FPH-FPL-FPh-0g). Paneli tekrar MASTER moduna yerlestirerek
daha énce gésterilmeyen programa kaydedilir.

7.4 MASTER | SLAVE KABLOLAMASI

J )12
(1)

12
‘]_- ) BUS 2EAsY - g; BUS 2EAsY
OPEN A . . OPEN A
GND Bu terminal paneli- GND
OPEN B / CLOSE ne hicbir sey OPEN B / CLOSE
STOP baglamayin. STOP
FSW OP FSW OP
GND GND
FSW CL FSW CL
+24V +24V
13 13
E721 MASTER E721 SLAVE

Sekil 19

7.4.2 MASTER/SLAVE AYAR PROSEDURU

= Ekranda -i'nin yanip sénmesiyle beliritilen SETUP istegi hem MSATER hem de SLAVE Unitede
gerceklesebilir. kinci durumda MSATER (nite su hatayi gériintileyecektir: 5. Her durumda SETUP
prosediri sadece MASTER Unite lzerinden baslatilabilir.

Bir MASTER/SLAVE sistemi olusturmak icin asagidaki adimian izleyin:

1. Her iki kanadi da bosa alin, hareket mesafelerinin orta noktasina getirin ve tekrar kilitleyin (bkz. 1 no'lu prosedur
BOIUM 7.5 AYARLAR)

MASTER kapr hareket etmeye baslayincaya kadar MASTER paneldeki SETUP tusuna basil tutun.

Bu noktada MASTER kapr tam bir SETUP prosedurl gergeklestirecektir (okz. BOl. 7.5 AYARLAR)

MASTER panel icin SETUP islemi tamamlandiginda SLAVE panelin SETUP islemi baslar (bkz. BOl. 7.5 AYARLAR)

Bu islem de tamamlandiginda MASTER, SLAVE kanadin konumunu kontrol eder ve onu da MASTER kanat ile ayni
pozisyona getirir (acik ya da kapali pozisyon).

6. Prosedur tamamianmigtir.

ok~ own

Hata olusmasi ya da yukarida bahsedilen SETUP prosedirinin tamamlanmamasi durumunda 1
no'lu islemden baslayarak tiim prosedliri tekrar etmelisiniz
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7.4 AYARLAR 9 ALARM VE HATA SINYALLERI

Daha énce hicbir SETUP islemi yapilmadigi Eger alarmlar (kapi gol|§m05|n| durdurmaziar) ya da

durumda panele gii¢ verilirse ST SETUP hatalar (I§09| gol@mosm!_ k|I|TI§rIer] olusursa ekran mevcut

LED'i ile birlikte yanip sénerek SETUP ayari- durumia iigili rakamlar gosterir,

nin yapilmasi gerektigini gosterecekiir. [~ ALARM ya da HATA sinyalleri buniara neden

. L o . olan durum ortadan kalktiysa bir sonraki

SETUP igsleminin etkili bir sonu¢c vermesini devirde ekrandan silinirler.

saglamak icin 6nceki bélimde tarif edilen

sekilde manyetik sinirlama anahtarlarinin oPARMIARda HATA LED'i yanip sénme-

polaritesini dikkatle kontrol ediniz. ye baslar ve 4 ve - tuslarina basildiginda
SETUP' yapmak icin asadidaki sekilde ilerleyin: mevcut hatalarla ilgili sayilar ekranda

géruntdlenir.

1. Kapiyi toplam hareket mesafesinin orta noktasina Tab. 4 ekranda adsterilebil Kt | | Sof K
getirin (basarih bir SETUP icin cok énemlidir) ve hem T(e’ o cranda gosierieblieceltium diarmidr gosiermeie
FCA hem de FCC LED'lerinin yandigini kontrol edin. '
Aksi taktirde panel 12 no'lu hatayi verecektir (Bkz. 5)

2. SETUP (SW4) tusuna basip kapl hareket etmeye baslayip
sinMama anahtanna ulashdinda durduugu ana kadar c0 | Sinirlt MOTOR akimi
boslm futun. Eg“r;ﬁr ulo§|l(|o(2 ;E_IE;OT]O ok;woh’ri[rl koionmo 24 | LAMBA cikist kisa devre
siniMama anahtanysa cihaz bu noktayl kapan- - " T
ma stopu olarak kaydeder; bunun aksine eger ulasilan = Engel ’Irespm (10sn 90“”“{'?””)
sinMama anahtan aclima sinilama anahtanysa (CEM- o | FXtelsiz kodu haziza modulu dolu (10 sn
BERLI) cihaz bu noktay acilma stopu olarak kaydeder. goruntulenir)

Bu asama sirasinda, Sl ekranda yanip séner i | Servis talebi

3. Kapl otomatik olarak diger yone dogru yavas hizda 45 | Mecburi varsayilan programlamaya dénus
hareket etmeye baslar ve sinlama anahtarina ulas-
figinda durur. Eger ulagilan sinilama anahtan aciima

sinihama anahtarnysa (KARELI) cihaz bu nokfayr acilma [@ﬁ -ﬁAwgﬁ%ﬂ durumunda LED DL20 sabit

Tab. 4- Alarmlar

stopu olarak kaydeder; bunun aksine eger ulagilan yanma durumuna gecer ve 4 ve - tuslarina
sinilama anahtarn kapanma  sinilama anahtarysa basildiginda mevcut hatalarla ilgili sayilar
(GEMBERLI) cihaz bu noktayr agilma stopu olarak kay- ekranda gériintlenir.

[ -
deder. Bu asama srasinda, 23 ekianda yanip SONer 141, 5 ekranda gésterilebilecek tiim alarmian géstermek-
4. Nihai sinifama anahtanna ulasma durumuna gore,  tedir,
cihaz kapal (L) ya da agik (C) durumuna geger.
lkinci durumda kapiyr kapatmak icin bir OPEN sinyali 1qp. 5- Hatalar

olusturun.

0 Panel arizali

19 | Motor arzall
Motor kilidi kilitli kapall (motor kilidini kontrol

8 OTOMATIK SISTEMIN TESTI edin ve gerekise degisfirin)

, , 9 , Kapi cok agir ya da ¢cok fazla surtinme var
Kurulum ve programlamadan sonra sistermin dogru sekilde (Mmotor giiciini artirmayt deneyin)
calisip calismadigini konfrol €adin. Her seyden once emniyet BUS-2EASY cihazi hatasi (&m. iki fotosele ayni
cihazlannin dogru ¢alighigint kontrol edin ve mevcut emniyet

. e N . adres verilmis, adresi kontrol edin)
duzenlemelerinin kargllandigindan emin olun. —
0 Iki sinilama anahtarn ayni kutuplu

- Sinirlama anahtan SETUP baslangicinda devre-

[
(uy

-

-
T . Ie ye girmis
Ikinci programlama seviyesinin kodlayici = 7 di
konfiglrasyonu parametresine £C) sahip 15 aman agimi sona erd
oldugunu unutmayin. Panel (zerinde 90 | SLAVE Unitesi ile baglanti yok - SLAVE Unitesi yok
yer alan "sanal" kodlayici bir ezilme = .
6énleme cihazi olarak iglev gérir. Aciima/ il |SLAVE Unitesinde hata
kapanma asamasinda kapi bir engelle g2 | SLAVE Unitesinde hata
karsilasacak oluesa "sanal" kodlayici =
hareketi ters yéne cevirir. Ayni yénde bir
sonraki hareket esnasinda da bir engelle
karsilagilirsa kodlayici motoru stop eder. ~
"Sanal" kodlayicinin hareket sirasinda =5 5059l ve 592 hatalar sadece MASTER olarak
engellere karsi hassasiyetini ayarlamak ayarlanmis E721 (zerinde gésterilir. Slve
icin bu parametrenin dogru ayarlanmasi S° SLAVE dnitedeki hatalari gésterir. Eger
elzemdir. béyle hatalarin gésterilmesi gerekiyorsa

bu hatayi cézmek ve sistemin dogru ¢alisir
hale getirmek icin SLAVE Unitesinin ekranda
gosterilen hatasinin tipini kontrol etmenizi
éneriyoruz.
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10 Calisma mantikiari

[@ Braketlerde sinyal etkinken diger girislerin etkileri

S0

FAAC

Eger kanat hareketi sirasinda etkinlestirilirse SAFE
komutu otomatik sistem durdugunda kanadi

hemen ve tamamen ters yéne déndlrir, ve eger

[~ CLOSE komutu 2. seviye programiamada OPEN B etkin halde tutulursa hareketi énleyecektir.
girigi Uzerinde etkinlestirilebilir.
'E' MANTIGI SINYALLER
(OTOMATIK SISTEMIN DURUMU ACIKA OPEN B KAPAT §ToP FSW OP FSW CL FSW CL
" Etisi yok Etkisi yok o Etkisi yok
KAPAL Kapi agar Kapiyrksmen agar Etisiyok (ACIMA engellenis) | (ACILMA engellenmis) Efisyok (ACILMA engellenmiy)
; kililenir ve ayninca acilr
ACILIS SIRASINDA Calismayr durdurur (1) Calismay! durdurur Kapiyi tekrar kapatr Calsmayr durdlurur blz 2. selg\r/ﬁoplogrom- Etkisi yok (OPEN klimec; T?LOS u
aydel
Etkisi yok Efkisi yok
ACK Kapiyi tekear kapatr (1) | Kapwi fekiar kopatr | Kapiy tekeor kapatr ACILMAKAPANMA Eisi yok Efis yok ACILMAKAPANMA
¢ i [ CengeHenm@] (KAPANMA engellenm@) [ Cengellenm@)
aglmak Uzere ters yone | Kiiflenir ve ayrlinca acilr
KAPANMA SIRASINDA kopiy tekrar agar kapiy tekear agar Etkisi yok Calismay durdurur Etkisi yok doner (okz. 2. seviye | (OPEN kiltler - CLOSEU
prog) kayde)
i Efiyok Etisi yok Etisi yok efkis i
yok (OPEN Kitler -
KL Kepiy kapoltr Kapiyr kapoltr Kapiyr kapoltr [A%%éﬁmgw ROV enslenr | [KAPANA engelleniy Sl (ayde]
'EP" MANTIGI SINYALLER
(OTOMATIK SISTEMIN DURUMU ACIKA OPEN B KAPAT §TOP FSw op FSW CL FSW CL
" Etkisi yok Etkisi yok o Efkisi yok
KAPAL Kapm agar Kapiy ksmen agar Etis yok (OLVA engeleniy | (ACLVA engelenmiy EHis yok (O engelenriy
" iiflenir ve aynlinca agilir
ACILI§ SIRASINDA Colsmay! durdurur (1) | Callsmay: durdurur Kapiyt tekrar kapatr Calismay! durdlurur biz Q‘Sﬂ\gﬁaprogrom- Etkisi yok (OPEN kllmer ]CLOS U
kaydet
Etkisi yok Efkisi yok
ACIK Kapiy tekrar kapatir (1) | Kapiyt tekrar kapatir Kopiyt tekrar kapatir [A(;ILMA/KAPANMA Etkisi yok [KAPANhEILleaneIIenm ) [A(;ILMA/KAPANMA
engelenmis gelenmi engelenmi)
aglmak Uzere ters yone | Kiiflenir ve ayrinca acilr
KAPANMA SIRASINDA Calismay! durdurur Calismay durdlurur Etkisi yok Calgmayr durdlurur Etkisi yok doner (bkz. 2] seviye | (OPEN klilme(; -T]CLOS u
piog aydel
. ters yonde hareketi tekrar | ters yonde harekefi tekrar Etisi yok Eiis Yok Eiis Yok ki vok (OPEN Kiifler -
KILITLI baglatir STOPtan sonra her{baslatir STOPtan sonra her Kapiy kapatir ACILMA/KAPANMA . )
it (opont it lopont [ CengeHenm@] [A(;ILMAengeIIenmlg) [KAPANMAengeIIenm|§) CLOSgukovdeT]
MANTIK "A" SINYALLER
(OTOMATIK SISTEMIN DURUMU; ACIKA OPEN B KAPAT STOP FSW OP FSW CL FSW CLiop
kanation kismen - agar ve
acor ve bekleme suresi ” Etkisi yok Etkisi yok . Etkisi yok
KapALI ¢ gecinoe kopatr | PeKeme ﬁggéh? gegnce Efisi yok (ACILMA engellenm|§] (ACILMA engellenm@) Efisiyok (ACILMA engellenm|§]
AGILIS SIRASINDA Eiis yok (1) Eiisyok Koowfekarkopatr | Calgmay durdurr | k2 2 sevive program- Eiis yok iler ve oyidiginda oo
¥ Y Py P §may loma ¥ (CLOSEU kaydlede)
— P durakioma stiresi bosa
Bekleme stiresini bosa Bekleme stresi Byi o Bekleme suresini basa alr
DURAKLAMADA ACIK alr (1) bosa air Kapiy fekrar kapati Calismay! durdurur Etkisi yok KA Aog% ey (KAPANMA engelerms)
acimak Gzere ters yone
KAPANMA SIRASINDA kapiy tekror agar kapiy tekror agar Etisi yok Calismay durdlurur Efdsi yok doner [Brkéng seviye k'”TIE%LVSS‘E\(J"%%gge%@I"
KiL Kapyi kapalr Kapt kapalr Kap kapalr [Aqu/y@\NMA aouio o | e ! [AQlLa/kA'M\g/kxNMA
engellenmig) (A 9 ) | ( 9 § engellenmis)
'A1" MANTIGI SINYALLER
(OTOMATIK SISTEMIN DURUMU: ACIKA OPEN B KAPAT $TOP FSW op FSW CL FSW CL/OP
kanatiorn kismen agar ve
acar ve bekleme stiresi o Etkisi yok Etisi yok i Etkisi yok
KaPALI ¢ gecnoe kapatr | PeKeme s(u]rgél lE gegnce Efisyok (ACILMA engellenm@] (ACILMA engellenm|§) Efisyok (ACILMA engellenm@]
AGILS SIRASINDA Eiksiyok 1) Bk yok Kopyiekrtopatr | Colon ducu | 02 2 8Yie pogam- odlmayo deicm eder v il ie yridgnda acir
CILy V ¥ Py P smay lama emen tekrarkapanr | (CLOSEU kaydeder]
Bekleme stiresini basa | Bekleme stiresi Byi basa o Kiltler ve ayridiginda |Bekleme stiresini basa alr
DURAKLAMADA ACIK At § ) 991 Kopyitelrar kapatr | Colismay dururur Etis yok hemen{0p3n|[ i enge"egm@
acimak Gzere ters yone
KAPANMA SIRASINDA kapi fekiar agar ko fekiar aar Etsi yok Calismay! durdurur Efdsi yok %oner [BF%QQI seviye k'”ﬂﬁfgs%\ﬂ'lg%ggeif"'r
KiLitLi Kapw kapatr Kapwy kapatr Kapwy kapati [A@ILMI/g?l‘(A(F)’/I&NMA " ILMEkeiSri]yoelﬁenm' KAPANhEIKE%IIenmi [AQILIE\/TI&{%A(F)’I;\NMA
engellenmig) (AC 9 ) | ( 9 J engellenmis)

E721

(1) Kismi aclima devri sirasinda bir OPEN A sinyali fom acllmaya neden olur

18
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FAAC

FAAC

"AP' Mantig SINVALLER
(OTOMATIK SISTEMIN DURUMU: ACIKA OPENB KAPAT §ToP FSW OP FSW CL FSW CL
+~a | KONGHaN kSmen agar ve " " ”
acar ve bekleme stiresi SR e " Efkisi yok Efkisi yok " Efkisi yok
KAPAL Seancolopar  [oetlemesiesiBgechcel - EHisyok CLVR snogleniy | (ACLMA engelenmi Efs yok CIVA anoelenmiy
g Q kgpom g § g § g §
; Kiitienir ve ayninca acilr
ACILIS SIRASINDA | Calismayr durdurur (1) | Caligmany durolurur Kopiyt tekror kapati Calismayr durdurur be. 2. sel\g\r/goprogrom- Efkisi yok (OPEN Iﬁgt\l/%lénCLOS u
auroklama stiresi basa | Bekleme stiresini bosa
DURAKLAMADA ACIK | Caligmayr durdurur (1) | Calismay: durclurur Kapiyi fekiar kapatr Calismay durdurur Efkisi yok alin alr (1
(KAPANMA engellenmig) | (KAPANMA engellenmis)
acimak Gzere fers yone | kilenir ve ayrinca agilr
KAPANMA SIRASINDA kapiy tekrar acar kapiyi fekror agar Efkist yok Colgmay! dlurdlurur Etkisi yok doner (bkz. 2). seviye | (OPEN Iﬁliﬂ%r -T]CLOS u
piog. aydef.
.y Eflsi yok His " Efkit yok
yok Eikisiyok
KILITLI Kapiyt kapati Kapiyi kapatir Kapiyi kapatir [A%H\gé\ﬂéﬁ]mg{\m (ACIMA engellenmis) | (KAPANEA engellenmi [A%H\élé{&%MA
"At" MANTIGI (2) SINVALLER
(OTOMATIK SISTEMIN DURUMU: ACIKA OPEN B KAPAT sTop FSW OP FSW CL FSW CL
+ | kOnation ksmen agar ve " m o
agar ve bekleme siresi G R e " Efkisi yok Efkisi yok " Efkisi yok
KAPAL Heanceiopar  |Pedeme suesiBgecncel Bl ok ACLIAenlellniy | (ACLIA endelenr Efs ok ACLAengellrri
AGILS SRASINDA EAs yok 1 Bl yok Ko tekarkapatr | Caloy durduur | kapanmaya ger doer EAs yok k"”'[ec'ngs‘gyur"%%‘gge?]@"”
Bekleme siresini bosar | Bekleme siiesini bosa durckioma sufeslbaga | Bekeme suresiibosa
DURAKLAMADA ACIK arfl) air ) § Koy fekiar kapatr Calismay durdurur Edkisi yok alinr alr (1
(KAPANMA engellenmis) | (KAPANMA engellenmig)
agimak tzere fers yone | %
KAPANMA SIRASINDA | kapi fekrar agar kapiy fekiar agor Efistyok Calismay durdurur Ekis yok doner lglr%gQ) seviye k"'"%t’g@ﬂ"%%‘gge%@"”
o Etkisi yok s y Ekis yok
yok Etdsiyok
KILITLI Kapiyr kapatr Kapiyr kapati Kapiyr kapatir [A%H\S/e\{llémg)w (ACIMA engellnmis) | (KAPANNIA engelenrri (A%thélé{lléﬁPn@\g]MA
'S' MANTIG! SINVALLER
(OTOMATIK SISTEMIN DURUMU ACIKA OPEN B KAPAT STOP FSW OP FSW CL FSW CL
+~ | kanatlon ksmen agar ve " ” -
acar ve bekleme stiresi pie ; " Etiisi yok Etkisi yok " Efkist yok
KAPAL Hecnceicpon  |Peteme ﬁgfgggf gecoe| i yok (ACIMAengellenis) | (ACILVA engellnmi Efsyok (ACIMA engellenrri)
ACILIS SRASINDA —kapanmaya ge déner (1 kapanmaya gei doner 1) Koo fekariopar | Calgmapdudur | P Q‘Sﬁ\gﬁop[ogrom- Ogrl]lgnr%g%?(\r/g%%%ﬁrve Oerm[lgL](lggguO&gce%er]
DURAKLAMADAACIK | Kapy fekcar kapotr (1) |  Kopyifekiarkopatr | Kapiekarkapotr | Calgmay duduur Eiksiyok k"‘*gegrvneeﬁ{ggg']”fo ki Vk%%"r']ﬁ‘@'”do
aclmok Uzere fers yone Kilenirve
¢ ) yrinca agir
KAPANMA SIRASINDA | kapiy fekiar agar Kapiy fekear agor Eis yok Callgmayt durdurur Efis yok ?g%%r‘ﬁgé Sgﬁ?geﬁ;%ge Ve sona I%eliggl(re heren
hemen kapanir P
. Ekstyok Eiksiyok Efisiyok Efs ok
KILITLI Kapiyt kopoati Kapiyt kopoati Kapiyt kapati ACILMAKAPANMA ) . / . ACILMA/KAPANMA
[ %ngeuenmisl (ACIMA engellenmiy) | (KAPAMA engellenig | | %nge"enmi§)
'SP MANTIG SINYALLER
(OTOMATIK SISTEMIN DURUMU ACIKA OPEN B KAPAT STOP FSW OP FoW CL FW CLiop
+~ | kanatlon ksmen agar ve " " o
acar ve bekleme suresi SR e " Eikisi yok Etkisi yok " Efkist yok
KAPAL g gecce ooty |PeKeme ﬁgﬁéﬁ gecnce EAS yok (ACIMA engellenmig) | (ACILMA engellenrmig) Efslyok (ACILMA engellenmis)
; . Kierir ve ayrinca agi
ACILIS SIRASINDA Calismot durdurur (1) | Calismay! durdurur Kapwyi fekiar kapatr Calismoyt durdurur blz 2‘5%\%)'09[0”" G%']Ig‘r%g %akyg[nlz(]%%enr"ve é&ﬁ%ﬁh@ﬂ%ﬂ?&%ﬁ%ﬁo
DURAKLAMADA AGIK | Kapw fekear kapotr (1) | Koowitekor kapatr | Kapwfekeorkapotr | Callsmay durdurur Etis yok “'iﬁ‘fér}’]ee%ggmc “”T%%%%ggmﬁo
aclmak Uzere ters yone | <
KAPANMA SIRASINDA | Callymay durcuur | Calimay duuur Eiis yok Calgmay duduur Eiisiyok doner (Blr%g% sevye '“"T'%ngs‘gﬂ"ggggge%"'f
kil et el p— [A(;|LEAT§7£<X%IA(\NMA EA yok EAS yok [Aguﬁm%lfwm;\
aglati STOPtan sonra her|baglati STOP1an sonra her|  Kapiy tekiar kapatr ; ;
: zaman kapanir : zoman kapanir engellenmig) (ACLMA engelenm) | (KAPANNIA engellenm engellenmis)
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FAAC FAAC

"SA" MANTIGI SINVALLER
(OTOMATIK SISTEMIN DURUMU: ACIKA OPEN B KAPAT STOP FSW op FoW CL FSW CLiop
kanatianksmen - agar ve
acar ve bekleme suresi " Etkisi yok Etkisi yok " Efkisi yok
KAPAL g gecice fopafr  |CeKeme Sggé' |E gechce EAS yok (ACIMA engellenm|§] (ACIMA engellenm|§) Efslyok (ACIMA engellenm|§]
AGILS SIRASINDA Efsiyok 1 Eiisi yok Koo fekerkopotr | Colgroy duduur | DI 2 Sevve pogram: By [(Merve ayridgnda acir
smay loma Y (CLOSEU kaydeder)
DURAKLAMADA ACIK | Koy tekrar kopatr (1) | Kapiyi felaar kapofir Koy fekrar kapati Calismont durdurur Etkisi yok durok\om? s‘u - Bekere suresi 0osa ol
[KepANMA engelenmg) | (KAPANVIA engellenimi)
aclimok Uzere ters yone
KAPANMA SIRASINDA | kapiy fekar ocar koo fekiar aoar Eiis yok Calimoy durdunr Eiis yok prie lolz. 2] sevye hmfcfc?s%"ﬁﬁgggeﬂgl"
piog
KiLmi Kapi kapotr Kapy koot Kapy kapofr [A(;ILMA/KAPANMA Elksiyok Efksiyok [AQILMA/KAPANMA
engelenmy [A(;ILMAengeIIenm|§) [KAPANMAengeIIenm|§) engelenmiy
3" MANTIGI SINVALLER
(OTOMATIK SISTEMIN DURUMU: ACIK A / KAPAT SToP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
" Efkisi yok Efkisi yok " Efkisi yok
KAPAL Kopiy agor I Efs yok oL engelenmig | (0L engelenm Efs yok CLA engelenmi
ACILS SIRASINDA Eiksiyok I Kooy kapofr ooy duny | D2 % 588 pogam- Eiksiyok [(k)";,fﬁ‘c{gggﬂ“ﬁgy%ggg]
ACIK BN yok I Koo kapot [Agltmlwy\%/kww EAS yok elisyok (A(;le?%E\NMA
is1yo i kapar 51Y0 ‘
engellenmis) (KAPANMA engellnmi) | e aelenmy
aglmak Uzere ters yone
KAPANMA SIRASINDA Koy agar I Eis yok Calgroy duduu EiS yok el 2) seuije [gg?ﬁ‘c{gggﬂ“pgfdggg)
piog
KiLmi Kapy acar I Kapw kapofr [A(;ILMA/KAPIA(\NMA Efksyok Eksiyok (AC|LMIE‘VS%AK\NMA
engelenmiy (ACILMA engellenm@] (KAPANMA engellenmi) engellenmis
DOMANIGH | ACTVAKAPANNA SRASINDAK] SNYALLER KAPANMIA SRASINDA SNVALLR
OTOMATIK SISEVIN DURUMU: ACIKA / KAPAT sTop FSW OP FSW CL FSW CLIOP
o Efkist yok Efkisi yok o Etkisi yok
KAl Kopiy agar I Efsyok pClenelenmiy | (AOLVA englenmy EA yok (ACILMA engellenri)
AGILIS SRASINDA Es yok / fopylopat | Cosopcucuu | 2 FIEMO0ON | gy | SHEHBTENOSE,
ACIK Eiksiyok I Kopy kopar [A(_;ILMA/KAPIE\NMA Eis yok ohsyk (ACILMX?;(A%E\NMA
engellenmis) (KePANMA engellnmi) | enaelenmy
aglmak Uzere ters yone
KAPANNMA SIRASINDA Koo agar I Efsiyok Callmoy durduu Eiks yok priad 2) seuje lg;,magg’gﬂ”ggy%ggg)
piog
L Efkisi yok i " Efkisi yok
yok Edsiyok
KiLiTLi Kopiyt agar / Kapit kapatr [A(;el%é{l@mw\ (ACILMA engellenmig) | (KAPANMA engelenrmig) (A%hhé'é{l}éﬁg]w
'C’ MANTIG! DESTEKLENEN KOMUTLAR SINVALLER
(OTOMATIK SISTEMIN DURUMU: ACIKA / KAPAT STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
" Efkisi yok Efkisi yok " Efkisi yok
KAPAL Kopiy agor I EAS yok oA engelenmig | (0L engelenm EAs yok (ACILMA engellenmy
AGILS SIRASINDA EAs yok I Koot kapofr Colsmay durduur | DX & sevie program EAs yok kil ve ayinca 2.
Y piyrkap OIsmOy loma / asama prog.
ACIK EAS yok I Koot kapot [A(;le?'KA(ﬁ/kxNMA EAs yok elisyok (Agle?kA%E\NMA
is1yo api kapar is1yo ‘
engellenmis) (KAPANMA engellenms) | - e elienmiy
KAPANMA SIRASINDA Kapiyr acor | Etkisi yok Calismay durdurur Etkisi yok Calismay durdurur Caligmay durdurur
KiLmi Kapy acar I Kapy kapofr [A(;ILMA/KAPANMA Efksyok Eksiyok (ACILM/Q%(A%/&NMA
engelenmis (ACILMA engellenm@] (KAPANMA engellenmig) engelenm)

(1) Kismi acllma devri sirasinda bir OPEN A sinyali tam aglimaya neden olur
(2) Aclldiginda panel girisleri kontrol eder ve bir OPEN A ya da B komutu etkinse kanadi ya da kapiyl agar. Aksi taktirde kapatr.
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fSEDE - HEADQUARTERS

FAAC S.p.A.

Via Calari, 10

40069 Zola Predosa (BO) - ITALY

Tel. +39 051 61724 - Fax +39 051 758518
www.faac.it - www.faacgroup.com

ASSISTENZA IN ITALIA

SEDE

tel. +39 051 6172501
www.faac.it/ita/assistenza

ROMA

MILANO

PADOVA

=\

tel +39 02 66011163
filiale.milano@faacgroup.com

TORINO

tel +39 049 8700541
filiale.padova@faacgroup.com

FIRENZE

tel +39 06 41206137
filiale.roma@faacgroup.com

tel +39 011 6813997
filiale.torino@faacgroup.com

tel. +39 055 301194
filiale.firenze@faacgroup.com

Salzburg, Austria
tel. +43 662 8533950
www.faac.at

FAAC TUBULAR MOTORS
tel. +49 30 56796645
faactm.info@faacgroup.com
www.faac.at

AUSTRALIA

Freilassing, Germany
tel. +49 8654 49810
www.faac.de

FAAC TUBULAR MOTORS
tel. +49 30 5679 6645
faactm.info@faacgroup.com
www.faac.de

INDIA

SUBSIDIARIES
AUSTRIA GERMANY BENELUX
FAAC GMBH FAAC GMBH FAAC BENELUX NV/SA

Brugge, Belgium
tel. +32 50 320202
www.faacbenelux.com

FAAC TUBULAR MOTORS
Schaapweg 30

NL-6063 BA Vlodrop, Netherlands
tel. +31 475 406014
faactm.info@faacgroup.com
www.faacbenelux.com

SWITZERLAND

FAAC AUSTRALIAPTY LTD
Homebush — Sydney, Australia
tel. +61 2 87565644

FAAC INDIA PVT. LTD
Noida — Delhi, India
tel. +91 120 3934100/4199

FAAC AG
Altdorf, Switzerland
tel. +41 41 8713440

Shanghai, China
tel. +86 21 68182970

Perstorp, Sweden
tel. +46 435 779500

www.faac.com.au www.faacindia.com www.faac.ch
CHINA NORDIC REGIONS POLAND
FAAC SHANGHAI FAAC NORDIC AB FAAC POLSKA SP.ZO.0

Warszawa, Poland
tel. +48 22 8141422

.

www.faacgroup.cn www.faac.se www.faac.pl
UNITED KINGDOM SPAIN RUSSIA
FAAC UK LTD. F.A.A.C. SA Faac RUSSIA
Basingstoke - Hampshire, UK San Sebastian de los Reyes. Moscow, Russia
tel. +44 1256 318100 Madrid, Spain www.faac.ru
www.faac.co.uk tel. +34 91 6613112

www.faac.es
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