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CE UYUMLULUK BEYANI

Uretici: FAAC S.p.A.
Adres: Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALY
Beyan: 624BLD kontrol Unitesi

asagidaki EEC direktiflerinin guvenlik gerekliliklerine uygundur
2006/95/EC DUsuk Voltaj Direktifi
2004/108/EC Elektromanyetik Uyumiuluk Direkfifi

Ek not:
Bu Urdn tipik tek tip konfigUrasyonda teste tabi tutulmustur
(ftirm Grdnler FAAC S.p.A. tarafindan dretilmistir).

Madur
A. Marcellan /%)
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13)

KURULUMCUYA UYARILAR
GENEL GUVENLIK YUKUMLULUKLERI

DiKKAT! Kisisel glivenliginizi saglamak icin asagidakiyénergeleridikkatle 14
okuyun. Uriiniin yanlis kurulumu ve kullanimi kisisel yaralanmalara sebep
olabilir.

Topraklamasisteminin enson teknolojiye sahip oldugundan ve kapatma
sisteminin metal par¢alarina temas etfiginden emin olun.

15) Otomatik sistemde tork kontrol tipli i¢ kinlma énleme gtvenlik cihazi

UrGnd kurmadan énce yénergeler dikkatle okuyun. vardir. Bunun devreye girme esigi 10. Maddede verilen Standartlarda

Paketleme malzemeleri (plastik, polistiren vb.) potansiyel bir tehlikedir ve ¢o- belirtilen gerekliliklere gére kontrol edilmelidir.

cukiardan uzok futuimasi gerekir 16) Glvenlik cihazian (EN 12978) carpma, sikisma ve kesme tehlikeleri gibi
lleride kullanmak Uzere bu yodnergeleri saklayin. mekanik hareketlerin olusturdugu tehlikelerden korur.

Bu Uriin yalnizca bu belgede belirtilen amag i¢in kullanimak Gzere tasar- 17) Yukandaki 16. Maddede tarif edilen cihazlara ilaveten her bir kurulum-
lanmis ve Ureftilmistir. Burada acik¢a ifade edilmeyen diger kullanimlar da en az bir flasdr lamba (&rn. FAAC ISIGI) ve bir uyar isareti cerceve
Urdndn iyi durumunu/calismasini bozabilir ve/veya tehlike yaratabilir. yapisina uygun sekilde takimalidir.

FAAC Otomasyon sisteminin amacinin disinda ve uygun olmayan kul- 18) FAAC orijinal pargalarn kullanimazsa FAAC otomatik sistemin glvenligi
lanimiari icin sorumluluk kabul etmez. ve etkin ¢calismasiyla ilgili sorumluluklarn kabul etmez.

Ekiomani patlayici bir atmosferde kurmayin: alev alabilir gaz veya 19) Bakim icin yalnizca FAAC orijinal parcalarn kullanin.

dumanlarin varlig ghvenlik icin ciddi bir tehlikedir. 20) Otomatik sistem bilesenlerini hicbir sekilde modifiye etmeyin.
Mekanikyapielemanian EN 12604 ve EN 12605 standartiarinin gereklerine 21) Kurulumcu acil durumlarda sistemin mantel calistinimastyla ilgili bGtin
uygun olmalidr. bilgilerisaglamalive Urlnle birlikte verilen son kullaniciuyan yénergelerini
Ulusal yasal gerekliliklere ilaveten, AB disindaki Ulkeler yeterli gUvenlik teslim etmelidir.

seviyesini temin etmek icin yukanda belirtilen standartlarn fakip etmelidir 22) Caligiken cocuklan, yetiskinleri ve nesneleri Grinden uzak tutun.
FAAC motorize edilecek kapatma elemaniarinin yapisindaki teknik sfan- 23) Otomatik sistemin kasitsiz olarak calistinimasini dnlemek icin uzaktan
dartlarnnincelenmesiyle ilgili eksiklikler ve kullanim sirasinda olusabilecek kumanda ve diger pals jeneratérlerini cocuklardan uzak tutun.

deformasyonlarla ilgili olarak sorumiu tutulamaz.
v 9 24) Transit is permitted only when the automated system is idle.
Kurulum EN 12453 ve EN 12445 standartlarina uygun olarak gercekles-

tirimelidir. Otomasyon sisterninin giivenlik seviyesi C+D olmaldr. 25) Otomatiksistem son kullanicitarafindan tamiredilemez ve ayarlanamaz:

. ) bu islemler yalnizca kalifiye personel tarafindan gerceklestirilebilir.
Ulusal yasal gereKiiliklere ilaveten, AB disindaki Ulkeler yeterli glvenlik

seviyesini tfemin etmek icin yukanda belirtilen standartlan takip etmelidir 26) Bakm: en az ath ayda bir sistemin fonksiyone! kontrold yapimalici;

birakma ve guvenlik aygitlannin iyi ¢calismasina 6zellikle dikkat edin
Sistemde herhangi bir islem gerceklestirmeden dnce gug beslemesini (Bngdrildiginde motorun itis glict danhil).

kesin. 27) Yoénergelerde acik¢a belirtiimeyen hicbir seyin yapilmasina izin veril-
Otomatik sistemin sebeke glc kaynagdi, baglanti aciklik mesafesi 3mm mez.
veya daha fazla olan bir tim kutuplu anahtarla yapiimalidir. Tim kutuplu

devre salteri bulunan bir 6A termal salterin kullanimitavsiye ediimektedir.

0.03 A devreye girme esikli bir diferansiyel anahtarini sistem girisine
takildigindan emin olun.




624 BLD KONTROL UNITESI
1. UYARILAR

Dikkat: Kontrol tinitesi Gizerinde herhangi bir islem yapmadan énce (baglantilar, bakim), daima guci kesin.
- Sistem girisine, yeterli calisma esigine sahip bir diferansiyel termal kesici takin.
- Topraklama kablosunu tnitenin J9 konnektori Gzerindeki terminale baglayin (bkz. res. 2).

- Daima elekirik kablolarini kontrol ve emniyet kablolarindan (diigme, alici, fotoseller, vs.) ayirin. Herhangi bir elektrik parazi-
tinden kaginmak icin, ayrn kiliflar veya bir blendajli kablo (blendaj topraklanmis sekilde) kullanin.

2. TEKNIK OZELLIKLER 3. 624BLD’NIN YERLESIMI VE BILESENLERI
230V~ (+6% -10%) - 50/60 Hz (1 o A
Giic kaynadi voltaiji* or m:] Q - LU
115V~ (+6% -10%) - 50/60 Hz w 0"
Cekilen glic 7W & E
Motor maks. ylika 1000 W = i E
Aksesuarlar igin gii¢ @ ]
kaynagi 24 Vdc E
Aksesuarlarin maks. 500 MA S
akimi
Calisma ortami \—‘ =
sicakiigi 20°C’'den +55°C'ye E
F1 = F 10A- 250V F2 = T0,8A - 250V [@ 2
Koruma sigortalan * or —
F1 = F20A- 120V F2 =TO,8A- 120V +© @ e pa -
- O ~
Caligma siiresi Programianabili (0-4 dakika arasinda) [O] +  ster-oeld o
@ @ Fsw - bL3[Q) -
Duraklama stiresi Programianabilir (0-4 dakika arasinda) @ o cose-oulg J1 )2
D oy
Motor guct 50 seviyede programlanabilir @ OPEN - DL1 @ o
Daha esnek bir kullanim icin 3 pro- p1voT - pLs[0] ~
Programiama gramlama seviyesi Fca - bLs[O] :
Hizl Konnekiér 5-pinli Minideck panel, Dekoder, Alici RP/ [ ] Fec - pL7 -
RP2 icin baglanti @ @@ |
] N
Programlanabilir 18 farkl fonksiyonda 4 programlanao- - =
cikislar bilir cikis

. Yavaslamalann yonetimi, ¢ok
Ozellikleri fonksiyonlu ekran, BUS teknolojisi ve _ Sek. 1 %
ENTEGRE METALIK KUTLE DETEKTORU

3.1 BILESENLERIN TANIMLARI

* GU¢ besleme voltaji ve sigortalar satin alinan versiyona baglidir.

DL SINYALLER VE PROGRAMLAMA EKRANI
LED GiRIS DURUMU KONTROL LED'leri

J1 DUSUK VOLTAJ TERMINAL PANELI

J2 MOTOR,FLASOR LAMBA VE FAN BAGLANTISI TERMINAL PANELI
J3 ACILMA SINIRLAMA ANAHTARI KONNEKTORU

Ja DEKODER MINIDECK / RP ALICISI ICIN KONNEKTOR

J5 KAPANMA SINIRLAMA ANAHTARI KONNEKTORU

J6 CUBUK FRENLEME SENSORU ICIN KONNEKTOR

J8 MOTOR CEKIiS KAPASITORU ICIN KONNEKTOR

Jo 230 VAC GUC KAYNAGI ICIN TERMINAL PANELI
DS1 LOOP 1 ve LOOP 2 FREKANS SECICISI

F1 MOTORLAR VE TRANSFORMATOR BIRINCI SARGISI (F5A) SIGORTASI
F2 DUSUK VOLTAJ VE AKSESUARLAR (T 800mA) iICIN SIGORTA

F PROGRAMLAMA TUSU “F”

+ PROGRAMLAMA TUSU “+"

PROGRAMLAMA TUSU*-"

TF1 TRANSFORMATOR
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TURKCE

4. ELEKTRIK BAGLANTILARI

~
DEVRE KESICI
MOTOR QEKI§
I oo KAPASITORU
CT(®
—® . 8 B
0O 0 99 %3 0O w» m & 4 O O 0O 0O O J2
S S8S29 33528288 RgS5ss5¢5 2 PEN L
—~ = oMM >R =TT <TG << pdw w » O 20 21 22 23 24 25 26
Q00 .2 0=
FCC FCA “12345678910111213141516171819 ’g’oo:>ooo
S === = 5 ]
: w
§<><><>O<><><>%_‘ . 3
1 o
1
) 24vVdc
~|
v
Kl & S (J_; ! W E OTOR
SIS | : =
! Fotoselleri ve 230 FAN ?
! emniyet a V~
! A pargil_arlnl or 115 V— o o
' baglamak igin * 230 V~
' paragraf 4.2'ye 60W max 115V~
! bakin o *
OPEN 7 ———— | : 50/60 Hz
CLOSE STOP * 230 V~ panel versiyonu veya
L EMERGENCY 115 V~ panel versiyonu Sek. 2 y

4.1. J1 TERMINAL-PANELI - AKSESUARLAR (SEK. 2)
LOOP 1-Manyetik devre LOOP 1 (ACIK - terminaller 1-2): ACILMA fonksiyonunu aktive eder
LOOP 2 - Manyetik devre LOOP 2 (EMNIYET/KAPALI - terminaller 3-4): EMNIYET/KAPANMA fonksiyonunu aktive eder

ACIK - “Aciima” Komutu (N.O. (Normalde Acik) - terminal 5): Bu, bir kontagi kapatarak bariyerin kapanmasini ve/veya
acllimasini kumanda eden herhangi bir sinyal Uretecini (&m.: basmall buton) temsil eder.

KAPALI - “Kapanma” Komutu (N.O. (Normalde Acik) - terminal 6): Bu, bir kontadi kapatarak bariyerin kapanmasini
kumanda eden herhangi bir sinyal Uretecini (6m.: basmall buton) temsil eder.

FSW - Kapanma emniyet-aparatian kontagi (N.C. (Normalde Kapall) - terminal 7). Kopanma emniyet aparatiannin
amact kapanma sirasinda tersine hareket ile bariyer hareket alaninikorumakiir. Aciima dongusu sirasinda asla calismaziar.
Kapanma Emniyet aparatlan otomatik sistem acik durumdayken devreye girerse, kapanma hareketini dnlerler.

A Kapanma emniyet aparatiari baglanmazsa, FSW ve GND terminallerini képrii ile baglayin (res. 6).

STOP - STOP kontagi (N.C. (Normalde Kapali) - terminal 8): Bu, bir kontagi acarak otomatik sistemin hareketini

du durobllen herhangi bir aparati (6m.: basmali buton) temsil eder.
A Durdurma emniyet aparatiari baglanmazsa, STOP ve GND terminallerini képrii ile baglayin (Sek. 6).

EMERGENCY - ACiL DURUM kontagi (N.C. (Normalde Kapal) - terminal 9): Acil durumda aktive edilerek, bariyeri acan
ve kontak yenilenene kadar hareketi durduran herhangi bir anahtarn temsil eder.

A Acil durum emniyet aparatlari baglanmazsa, EMERGENCY ve GND terminallerini képri ile baglayin ($ek. 6).
GND (terminaller 10-11-19) - Aksesuarlar beslemek icin negatif kontak
24 Vdc (terminaller 12-13)- Aksesuarlarn beslemek icin pozitif kontak

Q Aksesuarlarin maks. Yiku: 500. mA.. Glug cekme degerlerini hesaplamak icin her bir aksesuarin talimatiarina
bakiniz.

OUT 1 - Cikis 1 GND acik kollektér (terminal 14): Cikis, 2. programlama seviyesinde aciklanan fonksiyonlardan birinde
ayarlanabilir (bkz. bél. 5.2.). Varsaylan deger ARIZAEMNIYETHir (FAILSAFE) Maksimum yik: 100 mAl 24Vdc

OUT 2 - Cikig 2 GND acik kollektér (terminal 15): Cikis, 2. programlama seviyesinde aciklanan fonksiyonlardan birinde
ayarlanabilir (bkz. bol. 5.2.). Varsayllan deger KAPALI koldur. Maksimum yUk: 100 mAll 24Vdc

OUT 3 - RELAY Cikisi 3 (terminal 16-17): Cikis, 2. programlama seviyesinde agiklanan fonksiyonlardan birinde ayarlanabilir
(bkz. bAl. 5.2.). Varsayllan ayar GOSTERGE LAMBASI'dir (INDICATOR LIGHT): Maksimum yUk: 500 mAll 24Vdc veya Vac

Sistemi dogru sekilde ¢alismasini tehlikeye atmamak icin, res. 2’de belirtilen indike glici asmayin

OUT 4 - Cikis 4 acik kollektér +24vVdc (terminal 18): Cikis, 2. programlama seviyesinde aciklanan fonksiyonlardan
birinde ayarlanabilir (okz. bdl. 5.2.). TUM ON AYARLAR icin varsayllan deger VERIYOLU ILETISIMI'dlir (BUS COMMUNICATION)
Maksimum yuk: 100 mAll 24Vdc.
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4.2.ROLE FOTOSELLERININ VE EMNIYET APARATLARININ “N.C.” KONTAK iLE BAGLANMASI

624 BLD paneli, sadece bariyerin kapanma hareketi sirasinda ¢alisan kapanma emniyet aparatiannin baglantisine planiar
ve bu nedenle kapanma alanini darbe tehlikesine kargi korumak igin uygundurlar.

Eger iki veya daha fazla sayida emniyet aparatinin (N.C. kontaklar) baglanmasi gerekiyorsa, “EMNIYET” (SAFE) bashgi
altindaki resimler 3, 4 ve 5’te gésterildigi sekilde birbirine seri olarak yerlestirin.

4 1 ¢ift kapanma fotoselinin baglantisi N [ 2 cift kapanma fotoselinin baglantisi h

HIITI DT

1 dOO1
1 dOO1
[4:[e]e]]
[4:[e]e]]
V N3dO
35010
Msd
dOlLS
AON3I9dINI
ano
ano
AVTH
AVTH
L1nO
¢lino
€1no

€ 1n0

¥ 1n0
ano

1 2 345 6 7 8 9 1011121314 151617 18 19
2345 678910111213141516171819 E“
SAFE m
SAFE RX CL TX CL
al g"
RXCLI ™eL . 5
] ?j - E_. GND =
2 _E—. GND GND:ET - 12—t |
GND '—:T _ + 2 + + 5|+
+ 5+ Sek. 3
\ - TX CL RX CL
' ARIZA EMNIYET 6zelligine sahip N\

1 ¢ift kapanma fotoselinin

baglantisi GND 1= E
§ + :tg

mlalwlnl_-

g,_.-.- o g - GND
= + +
Sek. 5
1 2345 6 7 8 9 1011121314 1516 17 18 19 (. /
J1 ] e N
SAFE Hicbir emniyet qgarahmn baglanmamasi
RXCLI XcLl 553830 mgmm,g;,oooooo
€8 35 2 30 S SS S S
; MMM - -
%] _E 1 2345 6 7 8 91011121314 1516171819
z_ +|2
5

GND + 2
— =
i Sek. 6
J

\_2. programiama seviyesinde ayarianacak ; FS=4 ve ol=00 )L

4.3.VERIYOLU FOTOSELLERININ BAGLANTISI
BUS (veriyolu) teknolojisini kullanan fotoseller 624 BLD konfrol Unitesine, Res. 7'de gosterildigi gibi tek guc/iletisim hatti
Uzerinden TAMAMI PARALEL olacak sekilde bagdlanrr.
BUS fotoselleri baglanti polaritesine sahip degildir.

Panele en fazla 8 ciff BUS fotoseli baglanabilir. Fotoseller miktara gére asagidaki gruplara ayrilirlar:
Kapatma fotoselleri ciftleri: Maks. 7

ACIK sinyali fotoselleri ¢iftleri: Maks 1

e A
2. programlama seviyesinde 1. Fotosel ¢ifti 2. Fotosel cifti
oldugundan emin olun: |]R—X[| X W X
Cll-i i ve LI noa I:l @ |:| @
g e
~ O
T~~~ DLl = Ha e E— Do
1819 ] “051 DSI DS] DSI
DLzﬁ DL2ﬁ
BUS BUS BUS@?‘BUS BU-S BUS BUS@?lBUS

I o
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BUS teknolojisine sahip fotoselleri yerlegtirdikien sonra, her
bir fotoselde bulunan DIP-ANAHTARLARI'nIN kombinasyonu
vasitastyla her bir ¢iftin adresini secin.

Ayni ciftin hem vericisinde hem de

A alicisinda secilmis olan AYNI DIP ANAHTARI
ADRESINI ayarlayin.

[@ Ayni adreste iki veya daha fazla fotosel
cifti olmadigindan emin olun

[@ Hicbir BUS aksesuari kullaniimazsa, 18 ve
19. terminalleri bos birakin.

Tablo 4'te BUS fotosellerinin vericisi ve alicis iginde bulunan
dip-anahtarlannin programlanmasi gosterimektedir.

Tab. 4 - BUS fotoselleri CIiFTLERININ adresi

4.8. J6 KONNEKTORU - DEVRE KESICi SENSORU (RES. 2)

Devre kesici sensdru (bulundugunda) baglamak icin hizl
baglanti konnektord.  Sensodr yoksa, verilen kisa devre kablo-
sunu yerinde tutun.

4.9. DS1 FREKANS SECICI (RES. 1)

Aracin devre detekidrierinin HIGH (YUksek) veya LOW (DusUk)
calisma frekansini ayarlamak icin DIP ANAHTARI secicisi kullanilir.
Bkz. B&IUM 5.5

4.10. J4 KONNEKTORU - MINIDEC, DEKODER VE RP ICIN

Minidec, Dekoder ve RP/RP2 Alicilannin hizll baglantisi icin
kullanilir.

~

Sek. y

Takilmis olan BUS aksesuarlarini devreye
sokmak icin, bélim 5.3’te aciklandigi gibi
dahilimemorizasyoniglemini gerceklestirin.

A

4.4. J2 TERMINAL-PANELI -, MOTOR,. FLASOR LAMBASI VE
FAN (RES. 2)

M (COM-MOT1-MOT2): Motor Baglantis

LAMP (LAMP-COM): Flasér lamba cikisl

FAN (FAN-COM): Fan cikigi

4.5. J8 KONNEKTORU - MOTOR KAPASITORU (SEK. 2)
Motor ifis kapasitdrinin baglanmasi icin Rapid konnektr.

4.6. J9 TERMINAL PANELI - GUC KAYNAGI (RES. 2)

PE : Topraklama
N : GU¢ kaynagi 230 V~ or 115 V~( Notr)
L : GUc kaynagi 230V~ or 115V~(Faz)

A

Dogrucalismaicin, panel sistemde bulunan
topraklama kondktérine baglanmalidir.
Sistemin girigine bir diferansiyel termal
devre kesici takin.

4.7. J3,.J5 HIZLI KONNEKTORLER - SINIRLAMA ANAHTAR-
LARININ ACILMASI VE KAPANMASI ICIN (RES. 2)

Acilma (J3) ve kapanma (J5) sinirlama anahtarlarinin
baglanmasi icin hizll baglanti konnektdrd.

w RP2 cift kanalli alici kullaniyorsaniz, otomatik sistemlerin ACIK
DIP-ANAHTARI n‘n"ﬁ ' AYNI HEE | oPanaAR ve KAPALI durumlarni Gift kanalli radyo kontrold ile direkt olarak
XY TX HAR ADRES uaby RX kumanda edebilirsiniz.
.m Tek kanalll RP tip bir alici kullaniyorsaniz, sadece ACIK durum
E kumnanda edilebilr.
. Aksesuan komponent farafina, panelinicine dogru ydnlendirilimis
Dip1 | Dip2 | Dip3 | Dipa | I Tip olarak takin.
A Panelleri SADECE glctl kestikien sonra takip
) cikarin.
ACIK | KAPALI | KAPALI | KAPALI | 1. cift / Bir radyo aksesuar baglantisi érnegi
ACIK [ KAPALI | KAPALI ACIK 2. cift RP/RP2
ACIK | KAPALI | ACIKK KAPALI | 3. gift
Kapanig
ACIK [ KAPALI | ACIK ACIK | 4.ciff | Fotosel-
ACIK | ACIK | KAPALI | KAPALI | 5. ciff el
~~
ACIK | ACIK | KAPALI | ACIK | 6. cift L &
ACIK | ACIK | ACIK | KAPALI | 7. cift K 624BLD
Tekli ACIK |
ACIKK | ACIK ACIK ACIK Cift SINVAL

5. PROGRAMLAMA

Otomatik sistemin ¢alismasini programiamak icin, "PROG-
RAMMING” moduna gidilmelidir. _ )
Programlama Gg¢ kissimdir: 1. SEVIVE, 2. SEVIVE ve 3. SEVIYE

[@Progrom/omo parametrelerinin

modifikasyonu derhal ydrdrlige girerken,
fanimlayici hafiza depolama sadece ¢ikig
programlama ve uyarici programlama
ve ofomatik sisterm durumu gQorunimdne
geri dbénus Uzerinde ortaya ¢ikar. Durumu
goruntulemeye geri dénmeden 6nce
cihazin gicdnu keserseniz, yapilmis olan fim
modifikasyonlar kaybolacaktr,

[@ Eszamanli olarak F ve - tuslarina basarak

herhangi bir seviyede programlamanin
herhangi bir noktasindan durum
gorantdlermeye geri dénebilirsiniz.

5.1. 1. SEVIYE PROGRAMLAMA
1. SEVIYE PROGRAMLAMAVYA erismek icin, F basmall buto-
nunu kullanin:

- Basarsaniz (ve basll tutarsaniz), ekranda ilk fonksiyonun
adi gosterilir.

- Basmali butonu serbest birakirsaniz, ekranda + ve - fuslar
ile degistirilebilen fonksiyonun degeri gosterilir.


FAAC
Highlight
Kol Kırılma Sensörü

FAAC
Highlight
Kol kırılma sensörü


- F tusuna tekrar basarsaniz (ve basili futarsaniz), ekranda

bir sonraki fonksiyonun, vs. adi gosterilir,

- son fonksiyona ulastiginizda, programliamadan cikmak
icin F basmall butonuna basin ve ekran girdi durumunu

gbstermeye kaldigi yerden devam eder.

Ekran | Fonksiyon

Varsayilan

1. SEVIYE PROGRAMLAMA @
Ekran Fonksiyon
YUKLEME PARAMETRELERI:
dF {00 Bosdunum
01 Varsayillan FAAC yiiklendi
02 Varsayilan FAAC iCiN REZERVE
03 Varsayillan FAAC CITY yiklendi
04 Varsayillan FAAC CITY K yiklendi
05 Varsayilan J275 yiiklendi
06 Varsayilan J275K yiiklendi

PROGRAMLAMADA HERHANGI BIR DEGISIKLIK
YAPMAK ISTEMIYORSANIZ 00 OLARAK BIRAKIN,
dF parametresinin agiklamast icin bkz. Sayfa
8 bolim 5.2

| O |LooP 2:

= |Bu fonksiyon etkinlestiilirse, Loop2| I M-
girisine  bagh loop EMNIYET/KAPANMA
fonksiyonuna sahip  olacaktr,  yani,
kapanma evresinde EMNIYETLI olarak
calisacak ve serbest durumda panele
KAPANMA komutu verecektir.

4 =loop2 etkin

mno = loop2 etkin dedil
Dikkat:  Fonksiyon  efkinlestiriimezse,
uygun sekilde ayarlanmissa loop?2
durumu buna ragmen cikislann birinde
bulunacaktr,

|1 |TAKVIYE LOOP 1 FONKSIYONU

4 = Etkin no = Etkin degil

Bu fonksiyon sayesinde, algilama
aninda hassasiyet seviyesini
artirabilirsiniz. Arag looptan
cikhginda, hassasiyet secilen
seviyeye geri doner. Bu sistem, cok
yuksek araclann olmasi durumunda
bunun yani sira roémorklu tfraktéran
gecisi sirasinda algllama kontagini

([

TURKCE

BUS AKSESUAR MENUSU
| Bu parametrenin acgikiamasi icin  sayfa
— | 8'de bdlum 5.3'e bakiniz

tutar.

| | = |TAKVIYE LOOP 2 FONKSIYONU

| 5 ([
3 = Etkin mno = Etkin degil

Bkz. TAKVIYE LOOP1 fonksiyonu.

FONKSIYON MANTIGI:
1171 |A Otomatik
Ui Otomatik 1
E Yan otomatik
P Park etme
PA Otomatik park etme
Cn Condo

CA Condo otomatik
b Faac-City (mantar bariyer mantigi)

C Emniyet
r l_l_zqktqn
Cu Ozel

— HASSASIYET LOOP 1

Loop 1'in hassasiyetini duzenler.
U1 = minimum
[0 = maximum

— - | HASSASIYET LOOP 2 =
1 |Loop 2'nin hassasiyetini duzenler: i
01 = minimum

10 = maksimum

Bu, sadece otomatik mantik secildiginde
Il |calgr. 0 ile 59 san. arasinda saniyelik
I adimlarla ayarlanabilir,

Sonug olarak, ekran dakikalan ve saniyenin
onlar basamagini (bir nokta ile aynimig
sekilde) gosterecek sekide degisir ve saat
maksimum 4.1 dakika degerine kadar 10
saniyelik araliklaria ayarlanir.

Omn. Eger ekian 2,5 degerini gdsterirse,
duraklama zamani 2 dakika 50 saniye
olacakirr,

OTOMATIK SISTEM DURUMU:

=_ Programlamadan, veri grubunu hafizaya
— |almadan ¢ikin ve otomatik sistem durumu
gorunusune geri donun.

0o Kapall

ol Acllma dnceden yanip sdnme

02 Acima

o3 Acik

o4 Duraklamada

05 Kapanma énceden yanip sbnme
05 Kapanma

oo Durduruldu kapanmaya hazir

=] Durduruldu acilmaya hazir

09 Acil durumda acllma
10 Kapanma emniyet aparatt calisiyor

clc:

Motor gucunu ayarlar.
= |01 = minimum guc
50 = maksimum guc

o

LOOP 1:

Bu fonksiyon etkinlestirilirse, Devre girisine bagl
devre ACIK fonksiyonuna sahip olacakfir.

Y = Loopl akiif

no = Loop1 akfif degil

Dikkat:  Fonksiyon  etkinlegtiiimezse, loop
1 durumu buna ragmen cikislann birinde
bulunacaktr, uygun sekilde ayarlanmigsa
(bkz. ikinci seviye programiama).

[@ Otomatik sistern durum ekrani St montaj/bakim

Islemleri icin gdreviendirilmis olan mofor igin,
hareketler sirasinda panelin gergeklestirdigi
mantiksQl islemleri ayirt etmede buyudk dneme
sahiptir. Ornegin, ofomatik sisterm KAPALI durumda
olursa ekranda 00 g&sterilmelidir. AC komutuna
ulasirken, ekran onceden yanip sdnme etkinse
01'e degisecektir veya direkt olarak 02°ye (ACILMA
hareketi), oradan ACIK pozisyonuna ulagirken ekran
03’e degisecektir,




TURKCE

Bariyerin kapal konumundan baslayip goruntulenen durum
sirasi dmegi:

m

mm

I Kapal DE' Aclima

U3 Acik

EH Durma (mevcutsa) DEl Kapanma

Srralamada, 01 ve 05 durumlan gésteriimez; bunlar sirasiyla
acllima ve kapanmada énceden yanip sonmeye karsilik gelir.

5.2. ON AYARLARIN MODIFIKASYONU

d F parametresinin modifikasyonu size tim programlama
degerlerini her seviyede dnceden kaydedimis degerler ile
degistiren 6 farkl konfigurasyonu otomatik olarak ylkleme
imkani verir..

Bu ihtimal 6 farkl kurulum tipiyle ¢alismasi igin 624 BLD’nin
daha sonraki hizll ‘hassas ayarlamasina’ yonelik uygun bir
baslangig noktasidrr.

6 ON AYAR secilebilir:

ol FAAC bariyerler icin varsayllan

o FAAC ICIN varsayllan REZERVE

] FAAC CITY 275 H600 ve H800 araligi icin varsayilan
o4 FAAC CITY 275 H700 K igin varsayilan

a5 J275 igin varsaylan

0B J275K icin varsayilan

66nayardanbirisinindegerleriniyliklemeyigerceklestirmek
icin, gereken én ayan (01, 02, 03, 04, 05, 06) segin ve 1.
seviye programlamadan ¢ikin.

ORNEK: 01 degerini secmek ve 1. seviye programlamadan
clkmak, 1., 2. ve 3. seviye tablolannda *Varsayillan” sutununda
bulunan tim FAAC varsayilan deg@erleri ylklenir. 624 BLD bu
nedenle bir bariyerin hareketi icin yapilandirilir.,

A ON AYARIN YUKLENMESI, HERHANGI BIR

PROGRAMLAMA SEVIYESINDE ONCEDEN YAPILMIS

= TUM MODIFIKASYONLARI IPTAL EDER.HERHANGI
BiR ON AYARI YUKLEMEK ISTEMIYORSANIZ oF
ADIMINI 00.’DA BIRAKIN

Digerlerinden farkli sekilde dF adimi secilmis
olan degeri saklamaz, ancak standart durum
olarak 00'I g&sterecek sekilde geri ddondurdr.

Bu nedenle hangi én ayann dnceden ayarlandigini tespit
etmek mumkun degildir.

Herhangi bir én ayar yiiklemek istemezseniz, DAIMA dF
adimini 00 degerinde birakin ve asagidaki programlama
adimi ile devam edin.

Yapilmis olan tim modifikasyonlari siimemek icin
diger adimlari modifiye etmeden ONCE istenen
varsayillan ayar ytklediginizden ve 1. seviye
programlamadan ciktiginizdan emin olun.

Her bir 6n ayann spesifikasyonlan hakkinda daha fazla sey
ogrenmek icin, sayfa 15teki bdlum 10'a bakin,

5.3. KURULUM ve BUS SISTEMi KONTROLU

Bir veya birden fazla BUS aksesuar taktiginizda (bdlim 4.3'te
aciklandigi gibi) bunlar panel Gzerinde saklanmalidr.
Saklama islemi asagidaki sekilde gergeklestirilir:

- bOIUm 5.1'de aciklandidi gibi ilk programiama seviyesini
girin.

- bu programlama adiminda, programlama basmali butonu
Fi birakin ve 1 saniyeligine + bufonuna basin.

Ekranda anlk olarak -- gosterilir ve ardindan $ek. 10.'da
Qosterildigi gibi standart durumuna geri déner.  Saklama
prosedurl sona ermistir.

bu programlaoma adimi aynca BUS teknolojisi aksesuarnin
durumunu goérintileme fonksiyonuna da sahiptir. Sek. 9,
ekran segmentleri ile girdiler arasindaki tam uzlasmayi

Qosterir.
\

(" [FSWCL
J— & | FSW CL = BUS fotoseller
§ kapaniyor
L _______J %,
< ACIK = BUS fotosel pals
§ jeneratorleri ACIK
T \k_

KFSV\; CL| OPEN

Segment ACIK =kapall kontak
Segment OFF = acik kontak

Otomatik sistemin dogru sekilde ¢alismasi i¢in
konfigiirasyon $ek. 10°da gosterildigi gibi U¢
yatay segmenti YANIK olarak géstermelidir.

Sek. 10

Kapanma fotosellerinin etkinlesmesi durumunda,
resim 11'de g&sterildigi gibi Ust ve alt segmentler
kapanir, orta segment yanik kalir.

sek. 9 j

Sek. 11
SINYAL URETECI ACIK ciftinin  etkinlesmesi
durumunda, karsgiik gelen dikey segment resim
12'de gosterildigi gibi ciftin etkinlesmesi aninda
yanar.

/

sek. 12| =

Fotosellerin SINYAL URETECI ACIK cifti etkinlesirse uygulamanin
acllmasi yonunde komut verir ve serbest birakilana kadar
kapanmasini énler.

[@ Eger sistemde herhangi bir BUS fotosel cifti
yoksa,bu programlama adimi hala resim
10’daki ekrani gosterecektir.

BUS iletisim sistemi, yanlis baglantilarn veya BUS aksesuarlannin
hatall konfigUrasyonunu bildirebilme &zelligine sahip kendi
kendini ariza teghis fonksiyonu kullanir,

BUS hattinda resim 13te gdsterildigi gibi
bir KISA DEVRE oldugunda ekranda cc
sinyalinin YANIP SONDUGU gorulUr. Yapimig | o == —
olan baglantilar (bdlum 4.3) kontrol §ec?(in.13 l l
ek.

Eger birden daha fazla fotosel cifti ayni
adrese sahipse ekranda resm 14'te
Qoruldugu gibi Er mesaji YANIP SONER. I— l—

sek. 14| =

lkinci durumda, takimig olan tim fotosellerdeki tim adresler
bdlum 4.3'e bakarak kontrol edin.



5.4. 2. SEVIYE PROGRAMLAMA
2. SEVIYE PROGRAMLAMAYA erismek icin, F digmesine basin

ve digmeyi basili futarken + digmesine basin.

- + dugmesinibirakirsaniz, ekrandailk fonksiyonun adi gosterilir,
- Eger F basmali butonunu da serbest birakirsaniz, ekranda +
ve - tuslan ile dedistirilebilen fonksiyonun degeri gosterilir,
- F tusuna basarsaniz (ve basili tutarsaniz), ekranda bir sonraki
fonksiyonun adi gosterilir; serbest birakirsaniz, deger gdsterilir
ve + ve - tuslanyla dedistirilebilir.
- son fonksiyona ulastiginizda, programlamadan cikmak igin
F basmall butonuna basin ve ekran girdi durumunu gos-
termeye kaldigi yerden devam eder.

ARIZA EMNIYETI:
Bu fonksiyon devreye sokulursa, kullanilan
clkis degerinden bagimsiz olarak, herhangi
bir otomatik sistem hareketinin dncesinde
fotosellerin  bir fonksiyon testi yapmasini
mumkun kilar. Test basarsiz olursa, otomatik
sistem harekete baslamaz.

Y~ Axif

M3 = Devre digi

2. SEVIYE PROGRAMLAMA

%

%

Ekran

Fonksiyon

Varsayilan

MAKSIMUM CEKi$ TORKU:

ilk hareket aninda motor maksimum tork
ile caligir (fork regulasyonu ihmal edilirse).

4 = Akfif
No = devre disi

l_l

T
B

ON YANIP SONME:

Hareketin baslamasindan 5 saniye 6nce
flogdr lambasinin devreye girmesine izin
verir.

Na Devre disi

OC Her hareketin dncesinde

PR Sadece duraklatmanin sonunda

CL Kapanmadan dnce

[y [}

YAVAS KAPANMA:

Tum kapanma asamasini dusuk hiza ayar-
lamak igin.

4 = AKfif

No= devre disi

(g L}

SINIRLAMA ANAHTARLARININ ARDINDAN
YAVASLAMA SURESI:

Acllmave kapanma sinimlamaanahtarlannin
kullaniimasinin ardindan yavasglama suresini
(saniye cinsinden) ayarlamak icin.

0 ile 10 san. arasinda saniyelik adimlarla
ayarlanabilir.

11
I I = yavaslama devre disi

m .
| LI = maksimum yavaslama

o |

CIKIS 1:

Cikis asagidaki fonksiyonlarin birine
ayarlanabilir:

00 ARIZA EMNIYETI

01 GOSTERGE LAMBASI (acimada ve
duraklatmada yanar, kapanmada yanip
soner ve otomatik sistem kapatidiginda
séner).

02 KIRIS AYDINLATMA (kol kapaliyken ve
duraklatiidiginda  ¢ikis  akfif, kol agikken
inaktif, hareket sirasinda yanip séner)

03 Kol KAPALI

04 Kol ACIK veya DURAKLATILMI§, kapanma
on yanip sénmesi sirasinda kapal.

05 Kol ACILMA HAREKETI YAPIYOR, &n yanip
sOdnme dahil.

06 Kol KAPANMA HAREKETI YAPIYOR, &n
yanip sénme dahil.

07 Kol HAREKETSIZ

08 Kol ACIL DURUM durumunda
09 LOOP 1 devrede

10 LOOP 2 devrede

11 624 SLAVE icin ACIK

12 624 SLAVE icin KAPALI

13 Kol AYRILMIS

14 Mantar bariyer lambalari
15 Mantar bariyer sesli uyarisi
16 FCA devrede

17 FCC devrede

18 Kenetlenme

TURKCE

CIKIS 1 POLARITESI:

g!kl§ polaritesi durumunu yapilandirmak
icin.

EVET = N.C. polaritesi

Hayrr = N.O. polaritesi

Not: Cikis ARIZA EMNIYET (00) koduna
ayarliysa, varsayillan deger NO da birakin.

CALISMA SURESI (zaman agimi):

Deger, otomatik sistemin kapall konumdan
aclkk konuma ve acik konumdan kapadli
konuma gelmesi icin gereken sUreden
uzun olacak sekilde, 5- 10 saniye arasinda
ayarlanmalidr.

0 ile 59 san. arasinda saniyelik adimlarla
ayarlanabilir.

Sonug olarak, ekran dakikalarn ve saniyenin
onlar basamagini  (bir nokta ile aynimis
sekilde) gdsterecek sekide degisir ve saat
maksimum 4,1 dakika degerine kadar 10
saniyelik araliklarla ayarlanir.

]

CIKIS 2:
Cikis 1'e bakiniz

CIKIS 2 POLARITESI:
Cikig 1 polaritesine bakiniz

CIKIS3:
Cikis T'e bakiniz1

CIKIS3 POLARITESI:
Cikis 1 polaritesine bakiniz

CIKIS4 / BUS:

00’a ayarliysa ¢ikis BUS teknolojisine
sahip aksesuarlara tahsis edilmistir.
Aciklama icin bkz. sayfa 5, bolim 4.3.

Bu cikis, bu durumda hicbir etkisi olmayan
11, 12, 18 fonksiyonlar haricinde c¢ikisin
konfigUrasyonu ihtimalini elinde bulundurur.




TURKCE

CIKIS4 POLARITESI:

Cikis polaritesi durumunu  yapilandirmak
i(;in.

5 = N.C. polaritite

MO = N.O. polaritesi (BUS igin)

0
£

DESTEK TALEBI (bir sonraki iki fonksiyona
bagh):

Geri sayimin bitiminde etkinlestirilirse (sonraki
“Loop programlama” altinda yer alan iki
fonksiyon ile birlikte ayarlanabilir), her 30
saniyede bir 4 saniyeligine LAMP cikigini
devreye sokar (destek talebi). Programli bakim
isleminin ayarlanmasi igin kullanighdir.

4= Etkin

o = Devredisl

BINLERCE LOOP PROGRAMLAMA: '
Sistem  calisma  looplarnin - geri sayimini| -
ayarlamasi icgin, ayarlanabilir deger aralid
0-99'dur (binlerce loop). Loop devam ederken
goruntllenen deg@er, n C degeri ile etkilesime
girerek sifilanir (99 n ¢ azalma adimlar bir nc
azalmasina karsilik gelir(

Fonksiyon n c ile birlesmis halde kullanilabilir,
sistemin kullaniimasini kontrol etmek ve “"Destek
falebinden” emin olmak igin.

YUZ BINLERCE LOOP PROGRAMLAMA: ' |
Sistem c¢alsma looplannin - geri sayimini| 1!
ayarlamasi icin, ayarlanabilir deger aralid
0-99'dur (yuz binlerce loop). Loop devam
ederken gdrintllenen deger, n C degeri ile
etkilesime girerek sifirlanir (n ¢ azalma adimlan
99 nc azalmasina karsilik gelir).  Fonksiyon
n c ile bilesmis halde kullanilabilir, sistemin
kullanimasini kontrol  etmek ve “"Destek
talebinden” emin olmak igin

| TUTMA LOOPU 1

Déngude bulunma  suresini ayarlamak igin;
Bu surenin sonunda panel kendi kendini
kalibre eder ve “loop free” (loopsuz) mesajini
goruntller (birler basamaginin ondalik noktasi
KAPALI). Panelin acimasi halinde, ofomatik
sifilama yapilir

4= 5 dokka . N

TUTMA LOOPU 2

Loop 2'de bulunma suresini ayarlamak icin.
Bu sUrenin sonunda panel kendi kendini ko-
libre eder ve “loop free” (loopsuz) Mmesajini
géruntuler (onlar basamaginin ondalik nokfasi
KAPALI). Panelin aciimasl halinde, otomatik
sifilama yapillr.

Y= 5 ORKIKA
OTOMATIK SISTEM DURUMU:

Programalma, verinin hafiza sakliamadan ¢ikin
ve kapr durum ekranina donun ( bkz. paragraf

0
L

-

sSoNsuz

= '

N = INCINIT
LU |} IFII |IIE

5.1.).

5.5. ENTEGRE LOOP DETEKTORU ICIN AYAR

624 BLD'de, araclann girisinin algllanmasi igin dahili bir metalik
kUtle detektorl bulunur,

Ozeliikleri:

- detektorin elektronikleri ile devrenin elektronikleri arasinda
galvaniz ayirma

- devreye girmesinin hemen ardindan sistemin otomatik olarak
hizalanmasi

- frekans sapmalarnin surekli sifilanmasi

- loop indUkfivitesinin duyarliik bagimsiziigi

- looplarn ¢alisma frekansinin regulasyonu

- LED ekrana bagli loop mesai

- OUT, OUT 2, OUT 3 ve OUT 4 cikislanna gdnderilebilen loop
durumu

Baglanti:

Loop dedektdrlerini sayfa 4'teki resim 2'de gosterildigi gibi
baglayin.

- LOOP 1 icin Terminaller 1-2 = acilima fonksiyonlu loop;

- LOOP 2 icin Terminaller 3-4 = kapanma ve/veya kapanma
emniyeti fonksiyonuna sahip.

Otomatik sistemdekilooplardan cikan sinyallerin etkisihakkinda
daha fazla bilgi igin, 1Utfen bolim 12'deki mantik tfablolanna
bakiniz.

Bagli looplarn fonksiyonunu etkin kilmakigin, 1. programia-
ma seviyesine girinve L1 ve L2 adimlarini Y olarak ayarlayin.

Loop detektorinun ¢alisma durumu, sistem durumu
goruntllendiginde ekran Uzerinde ondalik noktalarin
kullanilimasiyla gosterilir (adim St).

KALIBRASYON

Her ne zaman 624 BLD'nin paneline gug
gelirse, ekranda otomatik sistem durumu
goruntllenir ve entegre loop detektdrl
baglanmislooplar kalibre eder. Bunedenle,
624 BLD'yi en az 5 saniyeligine ayirarak bir
kalibrasyon gerceklestirin.

Kalibrasyon resim 15%e gosterildigi gibi
ekranda iki noktanin yanip sdnmesiyle
Qosterilir,

|
g
i

Sek. 15
Eger manyetik looplardan biri veya her ikisi
takimazsa, bu durum panelin calismasinda
herhangi bir problem olusturmaksizin loop
detektéri surekli olarak kalibrasyon yapar.
Bu nedenle, otomatik sistemin durumunun
goéruntilenmesi sirasinda ondalik noktalardan
biri veya her ikisi strekli olarak yanip séner.

Kalibrasyonun basglamasinin ardindan, ondalik noktalar loop
durumunu gosterir.

LOOP 1 LOOP 2
- o
Nokta YANIK = Loop DEVREDE
Nokia SONUK = loop DEVREDISI _
NO_k’[O YANIP SONUYOR = Loop BAGLI DEGIL veya KALIBRE
EDILIYOR

DUYARLILIGIN REGULASYONU

Duyarliigin ayarlanmasi her bir kanal icin, bir aracin detektérin
ilgili cikisini aktive etmesi gerektigi induktivitenin varyasyonunu
belirler.

Duyarliligin regulasyonu S1 ve S2 parametrelerinin 1.
programlama seviyesindeki yardimlanyla her bir kanal igin
ayn ayn gerceklestirilir.  Her iki detektor icin aynca BOOST
fonksiyonunu (Takviye) da etkinlestirebilirsiniz. Bkz. BoIUm 5.
DURMA SURESININ AYARLANMASI

Tutma suresi sayaci, déngusunun devreye girmesiyle baslar.
Bu sUre sona erdiginde, loop hala devredeyse, loop Uzerinde
bulunan metalik kitlenin arfik dongusunun devreye girmesini
saglamadigl yerlerde otomatik olarak yeni bir kalibrasyon
gerceklestirilir.  Yeni kalibrasyon isleminin sonunda, loop
“devreden ¢ikmis” olarak kabul edilir.

[ a suresi 2. programlama seviyesinde h1 ve h2
%E;me’rrelerinin yardimiyla regule edilebilir,

Bkz2B0IUm 5.4, ]

FREKANS REGULASYONU VE YENI DENGELEME

Her bir detektér kanalinin calisma frekansi DS DIP-anahtar
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yardmiyla iki asamada duzenlenebilir (okz. resim...).

DIP ACKK =loop1 Frekansi DUSUK
KAPALI = Loop 1 Frekansi YUKSEK
DIP2 ACIK = Loop 2 frekansi DUSUK

KAPALI = Loop 2 frekansi YUKSEK

Bu DIP'lerden birinin degistirimesi halinde, yeni bir kalibrasyon
isleminin yapiimasi dnerilir. [ki dongustnun kurulmasi
durumunda, her bir loop icin farkll frekanslar secin.

CERGCEVELERIN YAPISI HAKKINDA NOTLAR

Cerceve sabit metal nesnelerden en az 15 cm, hareketli metal
nesnelerden en az 50 cm uzaga ve yol ylzeyinden mesafesi
5 cm’den daha fazla olmayacak sekilde yerlestiriimelidir.

1.5 mm?2 kesitli normal tek telli kablo kullanin (eger kablo
direkt olarak yerlestirilirse, cift yaltimli olmalidir). Bir cerceveyi,
bir PVC kablo kanall hazirlayarak veya $ekil 16'da gdsterildigi
gibi zeminde bir hat olusturarak tercihen kare veya dikddrtgen
olarak yapilandinn (kablolann kinimasini dnlemek icin acgilar
45“de kesiimelidir). Tabloda belirilen sayida sargr yaparak
kabloyu yerlestirin. Kablonun iki ucu, ¢cerceveden dedektore
kadar (her metrede en az 20 defa) birbirine dolanmalidrr.

Herhangi bir kablo kesme isleminden kaginin (gerekliyse,
kablolarn lehimleyin ve baglantiyl termal buzdlmeli kilif ile yalifin)
ve guc kaynagi hatlanndan ayn futun

6. BASLATMA
6.1. PANEL LED’LERi KONTROLU

( EMERG-DL5 \

624 BLD cihazinin nihai ¢alistirmasindan énce, rﬁé?&uﬁlE@rin
aki@osyon durumunu kontrol edin. Cew - bLs
BUMED ler panel girislerinin durumun g&gsterir ve oTor@J’rik
sistemin kullaniimasinda belli bir Snem arz|edarts - m.z
Sek. 16, KAPALI otomatik sistem
aciimaya hazirken standart LED’lerin OPEN - "'-1
konfigurasyonunu gosterir. PIVOT - DLS
LED YANIK KAPALI kontak
FCcA - DL6[@)
Fcc - pL7[(0)]

Acil durum girigleri (DL5), STOP (DL4),
Fotoseller (DL3) ve Pivot (DL8) N.C.
(normalde kapal) kontaklar ile emniyet
girisleridir, bu nedenle ilgili LED’ler YANAR.

LED KAPALI ACIK kontak
\_ Sek.16 /

FCA ve FCC LED'leri, devreye girip acildiginda nihai olarak
ilgili LED'i kapatan sinMama anahtarlannin N.C. kontaklandir:

FcA - DL6[@)

FCC - nu@ FCC DEVREDE

Otomatik sistem ile birlikte
KAPALI

FCA - DL6[O] FCA DEVREDE

Fcc - DL7|§|

Otomatik sistem ile birlikte
ACIK

Loop
cevresi

Sargi sayisi

3 m kisa
3-4m
4-6m
6-12m

30-50 MM

N|w|l™~|lO|O

12 m'den
uzun

sek. 16/

6.2. BUS DURUMUNUN KONTROL EDILMESI

Eger BUS fotoselleri sayfa 5'teki paragraf 4.3'te
belirtildigi gibi takildiysa bu paragrafa bakin.
1. programlama seviyesine qirin ve ekranda bu
programlama adimini gosterin.

Bu admda, tum BUS fotosel ciftlerinin devrede
olmadigini dogrulayacak sekilde Uc¢ yatay cizgi
gordlmelidir.

Bu cihazlann goéruntulenmesi hakkinda daha fazla
bilgi icin sayfa 8'deki paragraf 5.3'e bakin.

7. OTOMATIK SISTEMIN TESTI

Programlamayr tamamlamanizin ardindan, sistemin duzgun
calisip galismadigini kontrol edin.
Ozellkle otomatik sistemin  gucunudn yeterli  sekilde
ayarlandigini ve emniyet aparatiannin diizgin  ¢alisacak
sekilde baglandigini kontrol edin.

TURKCE
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8. MASTER-SLAVE KONFIGURASYONLALARI

Eger kurulum birbirine zit iki bariyerin ayni anda acilacak/kapanacak sekilde ¢calismasini planlyorsa, bariyerleri hareket etfirmek
icin kullanilan kontrol panellerine bagl olarak asagida gésterilen baglanti semalanndan biri kullaniimalidir.

MASTER ekipman, tum sinyal Ureteclerinin ve emniyet aparatiannin baglh oldugu kontrol paneli anlamina gelir.

SLAVE ekipman, emniyet girisleri kisa devre yapilirken sinyal girisleri araciliglyla MASTERtarafindan kontrol edilen kontrol paneli

anlamina gelir.

4 624BLD MASTER

624BLD SLAVE

~

L

g ) Wg )\

f 5590 g 5558590 8 £ 10000 3. LEVEL
380085 4920082282229 33099 %0p 52 eebp2282820¢ ’
IS8 >8280288<<Z233273i6 Z2Iene >R EI <G5 << e b PROGRAMLAMA
&%VWVWWW gmwm n3-y
ouT2: |—l—l— Logica per il resto lasciare il default
Logic for the rest leave the default
DE = | | PE =no Logique |~ pourle reste laisser par défaut
Nur Logik _ programmieren die anderen
oUT3: werkeinstellungen lassen
- Logica por lo demas dejar el default
-:I |2 Fl | .
oJd=IC J=M3 De logica voor de rest default laten
m - = = O 3 o @
888858 ;520088222820 $8sZo9t
S22 8o N> R =TS X D0 < < =2 pMw w » 0O > m % < T O < S
WM’%&{ 1727574567 w i
OUuT1:
| || Fll LI Logica per il resto lasciare il default
ol = = - j ] Logic for the rest leave the default
Logique - pour le reste laisser par défaut
ouT2: \| Nur Logik N programmieren die anderen
9 I—, 0o Y werkeinstellungen lassen
oo =1 rc=2 Légica por lo demas dejar el default
De logica voor de rest default laten
2 ——rzrm—j g
= oCt =
5242004 w‘r@s&mw 8888328 ,a8 00882228220
$2¢0gdt |yl ]l SEie-8%89882°333383%8
123456 7 oc:@ l 123456 7 8 9 10111213 14 1516 17 18 19
1 12 1
! : |
swW) | | - . . L
)_I gcc: i _J' Logica per il resto lasciare il default
CTEW E} T Logic for the rest leave the default
Logique |— pour le reste laisser par défaut
Nur Logik programmieren die anderen
5: SR a werkeinstellungen lassen
Logica por lo demas dejar el default
ey .
oleiees|ol De logica voor de rest default laten
1

sek. 1 7/




9. 3. SEVIYE PROGRAMLAMA

3. seviye programlama sadece hafizada halihazirda fonksiyon mantiklarinin gelismis 6zellestirmesinin bulunmasi durumunda kullanilir.

A

3. SEVIYE PROGRAMLAMAYA erismek icin, F digmesine basin ve digmeyi basili tutarken yaklasik 10 saniye sireyle +

Bu seviyede degisiklikler yapmadan énce, degistirmek istediginiz basamaklarin dogal yapisini ve bunlarin

otomatik sistem (zerindeki etkilerini tamamen anladiginizdan emin olun.

digmesine basin. F, + ve - tuslannin kullanimi diger iki programlama seviyesi ile aynidir

3. SEVIYE PROGRAMLAMA

@*‘@2 10 sn

TURKCE

D. Fonksiyon Ayar
ﬂ | Bu fonksiyonu efkinlestirirseniz, duraklatma stresinin ardindan otomatik kapanma olur 3 = ofomatik kapanma
! no = devre disl
o | Bu fonksiyonu etkinlestirirseniz, calisma iki farkli giris ile birlikte olur: Aciima icin ACIK ve 4 = iki giriste calisma
T | Kapanma icin KAPALL no = devredigl
ACIK ve KAPALI giris seviyelerinin hatiranmasinin aktivasyonu (komut korunur) Baska  emu A
o | bir deyisle, panel seviyeyi hatirlar (émegin, ACIK korunur ve STOP'a basilirsa, ikincisinin 3 = seviyenin th.'f'F'-’.rlmF’S'
— T = no = durum degisikliginin
U2 birakiimasi durumunda otomatik sislem acilmaya devam eder). Eger 03 devre digi
birakilirsa, sadece girisin degistirimesi durumunda panel manevra komutu verir, hatrlanmasi
o EMNIYET agiimasinin aktivasyonu (komut basil futulur). AG komutu serbest birakilitsa, calisma | 4 = etkinlestirir
_l durdurulur. no = devredisl
_ | Bufonksiyonu etkinlestirirseniz, acllma sirasindaki AG komutu hareketi durdurur. Y — geimada hareketi durd
(5 | Eger parametre 05 hayrr ise, sistem aciimaya hozirdir, = = agIiMacda hareket auraurur
~ | EQer parametre 0E Evet ise, sistem kapanmaya hozirdir, no = devredigl
i | Bu fonksiyonu etkinlestirirseniz, aciima sirasindaki AG komutu hareketi tersine gevirir. Para- | 4 = aclmada tersine gevirir
U | metreler 05 ve 0& hayrrise, AC komutunun agllima sirasinda hicbir etkisi yoktur.

no = devredis!

Bu fonksiyonu etkinlestirirseniz, duraklatma sirasindaki AG komutu ¢alismayr duraklatir, Po-
rametreler 07 ve 0B hayir ise ACIK duraklatma stresini yeniden yUkler.

4 = duroklatmada hareketi
durdurur
no = devredisl

ddéngusunun sonunda kapanma komutu verir (hafiza KAPATMAYI kaydeder). Parametreler
13 ve 14 hayrr ise, KAPATMA derhal kapanma komutu verir.

o | Bu fonksiyonu etkinlegtirirseniz, duraklatma sirasindaki AG komutu kapanmaya sebep olur. | '3 = duraklatrada kapatir
L Parametreler 07 ve 08 hayir ise ACIK duraklatma stresini yeniden yukler. no = devredis!
o | Bu fonksiyorju eTldnlgsririrseniz, kapanma sirasindaki AG komutu calismayr durdurur, aksi halde | 9 = durdurur
LI | hareketi fersine cevirir, no = tersine cevirir
|,—, EMNIYET kapanmasi efkinlestirilir (komut basill tutulur). KAPA komutunu serbest birakisaniz, | 5 = etkinlegtirir
| calisma durdurulur. no = devredisl
| | Bu fonksiyonu etkinlestirirseniz, KAPA komutu AG komutundan oncelikiidir, aksi halde AC | 4 = etkinlestirir
komutu KAPA komutundan énceliklidir. o = deviedigl
- Bu fonksiyonu etkinlestirirseniz, serbest birakildiginda KAPA komutu kapanma komutu verir. 3 =serbest  biakidiginda
I2 | kapAL etkinlestirilene kadar, cihaz kapanma én yanip sénmesi durumunda kalir kapanir
no = hemen kapanir
bu fonksiyonu etkinlestirirseniz, aclima sirasinda KAPA komutu ¢alismayr durdurur, aksi _ .
|3 | halde KAPA komutu derhal veya agilmanin sonunda hareketi tersine cevime komutu 3 = KAPA hareketi durdurur
~ | verir (ayrica bkz. Parametre M), no = KAPA fersine cevirr
Bu fonksiyonu etkinlestirirseniz ve parametre 13 hayir ise, KAPA komutu derhal veya agiima | 4 = aclmanin sonunda

kapanir
no = derhal kapanma

Bu fonksiyonu etkinlestirirseniz, sistem STOP komutu ile durduruldugunda, ardindan gelen
bir AG komutu tersi ydbnde hareket ettirir. Parametre 15 hayir ise daima kapanir.

4 = fersi ydnde hareket eftirir
no = daima kapanir

Bu fonksiyonu etkinlestirirseniz, kapanma sirasinda, KAPANMA EMNIYET APARATLARI ho-
reketi durdurur ve devreye girdiginde hareketin yeniden baslamasina izin verir, aksi halde
aclimada derhal fers harekete baslar.

4 =devreden cikmaile kapanir
no = derhal fersine déner

Bu fonksiyonu etkinlestirseniz, KAPANMA EMNIYET APARATLARI devreye girdiginde
kapanma komutu verir
(aynca bkz. Parametre 13).

9 = FSW devreden cikiginda
kapanir
no = devredisl

Bu fonksiyonu etkinlegtirirseniz ve parametre 17 evet ise,cihaz KAPANMA EMNIYET
APARATLARININ verdigi kapanma komutunu gergeklestimek icin acilma déngudsunin
tamamlanmasini bekler.

4 = acllmanin sonunda
kapanrr
no = devredisl

Bu fonksiyonu etkinlestirirseniz, kapanma sirasinda, LOOP2 hareketi durdurur ve devreden

5 = devreden cikista ka-

|E} cikmada kq_ldlgl yerden devam etmesine izin verir, aksi halde agiimada hareketi derhall panMa
tersine cevirir. no = derhal tersine doner
1 | Bu fonksiyonu etkinlestirirseniz, devreden giktiginda LOOP2 kapanma komutu verir (ayrica | 4 = LOOP2 serbestse kapanir
U | bkz. Parametre 2l).

no = devredisl

Bu fonksiyonu etkinlestirirseniz ve parametre 20 evet ise,cihaz LOOP2'nin verdigi kapanma
komutunu gerceklestirmek icin agilma ddngusunun tamamlanmasini bekler.

9 = aclimanin sonunda
kapanir

no = devredisl

Bu fonksiyonu etkinlegtirirseniz, LOOP1 komutlan LOOP2 komutlarna gore éncelikli hale
gelir.

3 = eftkinlestirir
no = devredisl

1
I

N
o]
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Fonksiyon

Ayar

T
(N

LOOP 1acima komutu verir ve acllmanin sonunda serbest birakilirsa kapatir (eger bir
arac ardigik looplerde geri giderse kullanighdir). LOOP’'un devreden cikmasinda devre disl

4 = LOOP serbestse kapanir

birakilirsa, kapanma gercekiesmez. no = devredigl
'~ | KULLANILMIYOR /
-— | A.D.M.A.P fonksiyonu 3 = efkinlestirir
=2 | Bu fonksiyonu etkinlestirirseniz, emniyet aparatlan Fransiz standartlanna gére caligir. mo = devredis|
| Bufonksiyonu efkinlestirirseniz, kapanma srasinda, KAPANMA EMNIYET APARATLARI hareketi |2 = f}?rekeg durdﬁrur ve
25 | durdurur ve devreden cikhiginda, tersine hareketi baslati, aksi halde derhal tersine hareket forsine Gt o
baglat. no= derhal tersine gevirir.
271 | ETKisi YOK /
PRELAMPEGGIO:
H | Gerekli &n yanip sénme suresini, minimum 'dan maksimum 18 saniyeye kadar 1 saniyelik {:}L,
admiarla ayarlamak igin kullanilir -
KAPANMADA TERSINE CEVIRME iCiN ZAMAN ASIMI:
oo | Bu fonksiyonu etkinlestiriseniz, kapanma sirasinda, zaman asimi gectiginde ya hareketiter- | 3 = geri haraket
IIC | sine cevireye ya da durdurmaya karar verebilirsiniz (kapanma hareket mesafesi sininna o = bloke
ulasiimadi).
_ | GUC VERILDIGINDE AGILMA: 4 — gelma
FH Elektrik kesintisi durumunda, elekirik geldigi zaman bu fonksiyon etkinlestirilerek bir agiima 9 .
~ | islemi komutu verilebilir (sadece otomatik sistem kapall degilse, FCC serbestse). no = rolantide kalr
FAAC SEHIR BASINCI ANAHTARININ (J5) ETKINLESMESI iCiN SURE:
_ Bu, cihazin sinyalin basing anahtanndan KAPANMA HAREKET SINIRI olarak kaynaklandigini
H | kabul etmesinden sonraki stredir. 41
Udan 59 sn.ye in 1 sn'lik adimlaria ayarlanabilir. Bunun ardindan ekran 4.1 dakikaya kadar )
dakika ve saniyenin 10. katlarnni (nokta ile aynlimis halde) gésterecek hali alr.
HAREKETIN BASLANGICINDA BARIYER BASING ANAHTARININ DEVRE DISI BIRAKILMASI: Y = cekiste basing
_ | Bariyerin dogru sekilde calismast icin, yukar sfrok hareketinin baslangicinda basine anahtan | 50 ynfan akdif degil
H'—, kontrolinU devre disi birakmalisiniz (stre: 0,4 saniye). Bu fonksiyonu bariyerlerle birlikte evet
~ | olarak ayarlayin. no =basin¢ anahtar her
Bu fonksiyonu Y'ye ayarlayin. zama n aktif
BARIYER SOLENOID VALFi GUC KAYNAGI KONTROLU (terminaller 22-23)::
FAAC CITY K - J275K: solenoid valfi ¢ikisi genellikle gug ile birlikte saglanmaz - asagi strok 4 = FAAC CITY K /J275K icin
i'.E. srasinda gug ile saglanir. o = FAAC CITY
FAAC CITY - J275 standart: standart: Solenoid valfi ¢ikisi genellikle gug ile birlikte saglanir standart ve J275 igin
— asagi strok srasinda gug ile birlikte saglanmaz.
o1 | AGILMA HAREKET SINIRI DURMASININ POLARITESI: 4 = NO polaritesi
"1 11 Hareket sinin durma kontaginin konfiglrasyonu Ao = NC polaritesi
—i | KAPANMA HAREKET SINIRI DURMASININ POLARITESI: 4 = NO polaritesi
Hl_l Hareket sinin durma kontaginin konfigrasyonu no = NC polaritesi
FAAC SEHIR BASING ANAHTARI ETKIN (J5): , _ i
oo | BASING ANAHTARININ, ilk yukan strok fazinda emniyet aparatt olarak ve FAAC SEHIR basing 3 = FAAC SEHIR igin ¢alisma
M2 | anahtannin® aktivasyonunun ardindan sinilama anahtan olarak algilanmasi (parametre | mo = Standart  sinidama
) anahtan ¢aligmas
SADECE BARIYERLER BASING ANAHTARI iCiN EMNIYET (terminaller 7 - GND): 4 — Sadece basng anahian
- - icin calisma
2L | FOTOSEL kontadinin BASINC ANAHTARI olarak taninmasi. T ;
(Kortak harekein bagnda ve yukan stokun sonundar hmal edii mo e nay oeten
b ACIK TUTMA / KAPALI TUTMA FONKSIYONU GECIKMESi:
ACIK TUTMA / KAPALI TUTMA fonksiyonunun akfivasyonu gecikmesi (bkz. parametreler b3 ve
b4). Geri sayim, ilgili sinimama anahtarna ulasildiginda baslar.
Ayarlanan strenin sonunda, sinlama anahtar istenmeden ayrilirsa, ACIK TUTMA / KAPALI =
TUTMA fonksiyonu aktive edilir. I
U0 = ACIK TUTMA / KAPALI TUTMA fonksiyonu derhal aktive edilir
Ol to 93 = ACIK TUTMA / KAPALI TUTMA fonksiyonunun akfivasyonundan énce gecen
dakika
b= | DEGISTIRMEYIN 0
= | KAPALI TUTMA FONKSIYONU: — ofk i
b _I Kaponma snrlama  anahfan  istemeden  ayrlirsa,  pozisyonu  geri  yuklemek 3 = efkinlesfirr

icin panel otomatik olarak 2 saniyeligine hareket komutu verir; bu stre icinde
kapanma sinlama  anahtan  devreye  girmezse  ofomatik  sistem  maksimum
olarak _isletim suresi "t kadar etkinlegfirilir bkz. 2. PROGRAMLAMA  SEVIVESI:

(Eger b3 parametresi 9 ‘ye ayaranmissa 4 de B3 parametresi tavsiye edilir)

no = devredisl

ACIK TUTMA FONKSIYONU: .

Acllima sinilama anahtari isterneden ayrilirsa, pozisyonu geri yuklemek icin panel otomatik
olarak 2 saniyeligine hareket komutu verir; bu stre icinde aclima sinilama anahtar de-
vreye girmezse otomatik sistem maksimum olarak isletim suresi “t* kadar etkinlestirilir bkz 2.

PROGRAMLAMA SEVIYESI

4 = etkinlestirir
no = devredisl
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D. | Fonksiyon Ayar
I_= | BARIYER SOLENOID VALFINiIN KONTROLU: _ i
D3 FJ275 /J275K icin Yye ayarlanacak fonksiyon d = J275/ J275K igin
FAAC CITY / FAAC CITY K icin ma'yaa ayarlanacak fonksiyon. no= FAAC CITY / FAAC CITY K
L | ACIL DURUM GIRi$ iSLETIM MANTIGI: 4 — efin
DD | By fonksiyonu etkinlestirirseniz, acil durum girisi kapanma komutu verir, bu durum konfak ) ..
yenilenene kadar muhafaza edilir, no = etkin degil
Fonksiyon etkin degilse, acil durum girisi acilma komutu verir, bu durum kontak yenilenene
kadar muhafaza edilir.
—_ | OTOMATIK SiSTEM DURUMU:
—L | Programliamadan cikis, verilerin hafizada saklanmasi ve gecit durumuna geri dénis (okz.
bal. 5.).
9.1. FONKSIYON MANTIGININ OZELLESTIRILMESI 10. ON AYAR DEGERLERI
3. programlama seviyesi degerleri birinci programlama  Asadidaki tabloda, segilmis olan 6n ayar e iliskil Q'OFOK
seviyesinde secilen mantidi bagh olarak degisiklik gdsterir, her bir programlama  seviyesindeki adimlarnn  degerleri 0"
3. programlama seviyesi, eger uygulamanin standart disi 1. SEVIYE varsapion | raacia eanc eanc (4
davranigina infiyac yoksa, secilebilir mantiklardan birinin v 26l e cIYK =)
Ozellestirimesine yoneliktir. o
Mantik grubunun fonksiyonunu ézellegtiren bir veya birden fazia [dF én ayar 0l oe 03 o4 05
3. programlama seviyesi parametresinin modifikasyonunu [k, gus - = = = =
gerceklestimeye yonelik prosedur: - - - - -
1. ihtiyaglanniza en uygun temel mantiklardan birini secin. -0 _mantik E Al b rb rb
2. 3. programlama seviyesine girin ve gereken parametreleri PR durakiatma 20 an Ian an In
degistirin.
3. 3. programlama seviyesinden ¢ikin ve mantik CU'yu segin. FO gl 50 50 50 50 50
Ct mantgl 3. seviyede yapilan degisiklikleri etkinlestirir, ,
L1 loop1 no no no no no
Asagidaki tabloda fonksiyon mantiklanni etkileyen varsayilan |1 2 100p 2
parametreler bulunmaktadir. ot ooP ne no ne ne ne
H1 loop 1 no no no no no
H e loop 2 no no no no no
51 hossasiyet | 05 0s 0s 0s =
Adm | A | Al E P|PA[CNn|CA| b | C 2. SEVIYE vasayian | Farc'a i FAAC ,
0l Y Y N N Y N v Y N FAACT szel iy Faacomyk | VorsavianJ27s
B2 [ NN INJPY Y Y] Y]Y]Y 52 hassasivet | 5 0s 0s 0s 0s
D N N N N N N N Y N o oo
M ININ|IN|N|[N[N|[N]|N][Y 4 J d E J
0 NIN]JTY[IN]IN][N]N][NI]N PFoonyorma | g | [L no o o
D N N Y N N N N N N SE yavas kapanma no no no no no
o N N N N N N N N N o |
avasiama
9 [N N[N|[N[N][N|N]NJ[N £ maneem | 20 | 20 2 2 12
|G N N N N N N N N Y FS anza emniyeti no no no o no
I N N N N N N N N N o1 ok ]
E N N N v v N N N N Glkig oo 1= 15 15 15
13 N N N N N N N N N Pl polarite 1 no no no Mo no
M | NININPYPYIYIVYINN o0 Gikis 2 03 | 1 B B 03
15 N N N N N N N N N :
6 N N N Y v N N N N P2 polarite 2 no no no no no
1T [INTYIN]IN]N][N][N][N]N o3 ciks3 ol | ol 0l 0l 02
1B NIYIN|IN]JNJ]N|INJ]NIJN P3 polaite 3 | Ag no o o o
19 N N N Y Y N N N N o ks 4 oo . o o o0
20 N[ Y |IN]Y[Y|Y]Y|[N]|N i i -
2 INTYINTY Yl Yl Y[ N[N P polaite 4 | g | o o o o
cc N N N N N Y Y N N HS yardim no no no no no
= N N N i b N N N N nc devirler 1. oo oo oo o0 0
M4 N N N N N N N N N -
25 N N N N N N N N N nL  devirler 2. 0l 0l 0l 0l 0l
cb N N N N N N N N N bl tuma no no no no no
b tutma no no no no no
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1. SEVİYE tablosunda en sonda bulunan "Varsayılan J275K" sütunu görünmemektedir. Bu tablonun son satırında bulunması gereken S2 hassasiyet satırı 2. Seviye tablosunda ilk satır olarak yazılmıştır.
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2. SEVİYE tablosunda en sonda bulunan "Varsayılan J275K" sütunu görünmemektedir. Bu tablonun ilk satırında bulunan S2 hassasiyet satırı 1. Seviye tablosunda son satır olarak yazılmalıdır..
Bunların düzeltilmesini rica ederim.
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3. SEV'YE Varsayilan FAAC'a \ \ \ 11' NOTLAR
FAAC1 ozel FAAC CITY FAAC CITY K J275 J275K
01 no Y Y Y Y Y 4 N
Oc no no 4 4 4 4
03 no no 4 4
GLH no no no no no no
U5 = o o o o no k j
ub 4 Mo o o o o
07 no no no no no no 12. ICICE GECME
DB no no no no no no
Dg no no no no no no
l D no no no no no no
l I no no no no no no
l E no no no no no no
I 3 no no no no no no
I Ll no no no no no no
I 5 no no no no no no
= Ao Ao Ao no o o Icice gecme for}ksiyonu ?ki sugh poriyeri konTro! ) ed(?r
B (sekle bakiniz). BOylece bir bariyerin acimasi digernin
: e J ne noe iy no kapanmasiyla i¢ ice gecer. Isleyis tek yonlU veya cift yoniU
18 no 4 no no no no KOlei”r- /
l g no no no no no no /
0 no 4 no no o o GND 2
ouT4|\ =
- ne S ne ne ne no ours (= Sirall bariyerler icin, her iki
22 o o | no o o o ol bariyerdeki parametre 18 (okz.
o3 om|(CE 2. PROGRAMLAMA) Uzerindeki
no no ey no =) no wav|( 92 CIKIS KILIDINI (OUT  INTERLOCK)
™ no no no no no no ekl E etkinlestirin ve Sek. 18'de
oG o N oo o - oS gosterildigi gibi baglayin
EMERGENCY [\ @
cb no no no no no no siop|( ©
E'—: no no no no no no FwIA ™
CLOSE[\_©
Al 0s or | 0s 0s 0s | 05 orena|(
LOOP 2|\ <
HE‘ no no no no no no Loor 2|{ ™
I:B Loorp 1|{ N
no no no no no no oor1|( =
A 40 | 4.0 | 04 o4 4o [ 4.0
A5 no | no | Y Y 4 Y =
GND|\ —
FG no no no 4 no 4 ouraf( 5
= ours[( B
H1 no no 4 4 no no ouraf( 8
ourz|( 2
AE no o no 4 no no our1|( S,
Hg no no Ij Ij no no w24V E
+24V|\ —~
=k no no no no 4 i onof(
enol( S
bl 0o oo | 30 0 30 30 emercency|( @
be 30 |30 | 30 | 30 | 3 |30 ol
b3 no no Y Y Y Y crose|( ©
OPEN A|\ 10
bq no no no no no no LOOP 2|\ <
Loor 2|\ ™
bEl no no no no 5 i Loor 1| N
bE no no no no no no \ Bl ANV
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13. FONKSIYON MANTIK TABLOLARI

Tab. 1/a
MANTIK “A1” SINYAL
OTOB/IIﬁ;I'lI}waLI'.STEM ACIKA KAPALI STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
Acllir ve duraklama Etkisi yok Acllir ve duraklama
KAPALI suresinin ardindan Etkisi yok (acima Etkisi yok suresinin ardindan Etkisi yok
tekrar kapanir. devredisl) tekrar kapanir.
Kapanmada | - qymayi dur-
ACILMA Etkisi yok derréql tersine §durL¥r Etkisi yok Etkisi yok Etkisi yok
Oner
Duraklama Duraklama
DURAKLAMADA | Durakiama stresini kapatr Calismayi dur- | suresini yeniler | Duraklama stresini | - stresini yeniler
ACIK yeniler durur (kapanma yeniler (kapanma
devredisl) devredisl)
Derhal aciimaya Derhal aciimaya
Derhal oglmoyo Derhal agiimaya
_ gecer ve Ki gecer ve
KAPANMA gegerve bekieme | g yok Galigmay dur belleme | 98¢er ve beklerne | Begiome
sures%n grrgjl;ndon durur aUnEsit sures%n c(;rrcwjl;ndon st
P ardindan kapanir P ardindan kapanir
: géﬂ%éoée Etiisiyok  [Agilir ve durakiama Etkisi yok
DURDURULDU kapatir kapatir kaoanma (kapanma suresinin ardindan (kapanma
dep\)/red|§|] devredis) tekrar kapanrr. devredis)
Tab. 1/b
MANTIK “A1” SINYAL
°T°DMIfRTI'J'§ASJ§TEM ACIK A KAPALI sTOP FSW LOOP 1 LOOP 2
Acllir ve duraklama Etkisi yok Acllir ve duraklama
KAPALI suresinin ardindan Etkisi yok (acima Etkisi yok sUresinin ardindan Etkisi yok
tekrar kapanir. devredisl) tekrar kapanir.
« g Tgmdoglrgwonm
apanmada ) ardindan hemen
ACILMA Etkisi yok derhal tersine | Galsmav dur Etkisi yok Etkisi yok (bekleme stresini
doner beklemeden)
kapanr.
Duraklama Duraklama
DURAKLAMADA | Duraklama stiresini kapatr Calismayr dur- | sresini yeniler | Duraklama stresini | - stresini yeniler
ACIK yeniler durur (kapanma yeniler (kapanma
devredisl) devredist))
Derhal agiimaya Derhal aciimaya
Derhal aciimaya LV Derhal agimaya SEEVE
gecer ve bekleme . Calismay dur- gece gecer ve bekleme 9e¢
KAPANMA sUresirkinn gﬁ:ndon Etkisi yok durdr E&gfimr? sUresiEiOn grrc]all;ndon Eﬁrgfmﬁ
P ardindan kapanir P ardindan kapanir
( oEgTIi?riw\éo\I/(e Etidsiyok  [Agilir ve durakioma Etkisi yok
DURDURULDU kapatr kapatir KaOanma (kapanma suresinin ardindan (kapanma
de?/red@) devredis) tekrar kapanrr. devredis))
Tab. 1/c
MANTIK “E” SINYAL
OO K SIS TEM ACIK A KAPALI STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
Etkisi yok
KAPALI Acilir Etkisi yok (acima Etkisi yok Acilir Etkisi yok
devredisl)
Tam acilmanin
Acllmanin ardindan hemen
ACILMA Calismay! durdurur biTim?nde derhal @OI'§8:J?J: dur- | (bekieme stresini Etkisi yok Etkisi yok
kapatir beklemeden)
kapanir,
Etkisi yok Etkisi yok Etkisi yok
ACIK kapatir kapatir (kapanma (kapanma kapatir (kapanma
devredisl) devredisl) devredisl)
Sistem derhal o Calismay! dur- Sistem derhal Sistem derhal Sistem derhal
KAPANMA aclmaya gecer Etkisi yok durur acllmaya gecer. | acilmaya gecer | aciimaya gecer
Etkisi yok Efkisi i
yok Etkisi yok
DURDURULDU kapatir kapatir (l?(;;”?ncr]'#g (kapanma Acilir (kapanma
de?/red@) devredisl) devredisl)
o Braketlerde, diger aktif sinyal girislerinin etkileri 17
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Tab. 1/d

MANTIK “P” SINYAL
OTOMATIK SISTEM
DURUMU AGIK A KAPALI sTOP FSW LOOP 1 LOOP 2
Etkisi yok -~ Agcllir ve agllimanin
KAPALI Acilir Etkisi yok (aclima Etkisi yok ardindan eger ser- Etkisi yok
devredisl) best kaldirysa kapanir
Acllmanin Acllmanin
ACILMA Etkisi yok b?ﬂminde 90'@”&?&’; dur- Etkisi yok Etkisi yok bitiminde derhal
derhal kapatir kapatir
Etkisi yok Etkisi yok Etkisi yok
ACIK (kapanma kapatir (kapanma (kapanma Kapanmayi dnler kapatir
devredisl) devredisl) devredisl)
IIZOOP1 'eag gelirge
apanma sirasinda
‘ Durk%rlr\%eozlenrlkr)jest derhal tersine déner DUI’kLglr\%eoiﬁnl?]eST
KAPANMA Derhal tersine Etkisi yok Qol|§moy| dur- ardindan ve agllir, Agimanin ardindan
doner ve acllir durur kaDANMava bifmesinin ardindan kapANMava
devam oger | €9er LOOPT'de arag | GOANTENS
yok ise kapanmaya
geger.
((Eﬂﬂ%éO\l;e Etkisi yok Acllir ve agllmanin Etkisi yok
DURDURULDU Acilir kapatir ko(; anma (kapanma ardindan eger ser- (kapanma
de?/red@) devredisi) best kaldirysa kapanir devredisl)
Tab. 1/e
MANTIK “PA” SINYAL
OTOMATIK SISTEM
DURUMU ACIKA KAPALI STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
- Agcllir ve agllimanin
Acllir ve duraklama Etkisi yok
KAPALI sdresinin ardindan Etkisi yok (acima Etkisi yok Jrdindion eger Etkisi yok
tekrar kapanir. devredisl) kapanir v
Acillmanin Calismay dur- Acilimanin
ACILMA Etkisi yok bitiminde derhal § ur&/r Etkisi yok Etkisi yok bitiminde derhal
kapatir kapatir
DuroklomoI sure-
DURAKLAMADA | Duraklama suresini Qo||§moy| dur- sini yeniler Duraklama suresini
Ag"( yeniler kapatr durur [kClpOan yeniler kapatir
devredisl)
IEOOP] ‘eac gelige
apanma sirasinda
Derhall o%nmoyo Durktglpfneozﬁ?]es‘r dethal tersine déner 655 Gl
KAPANMA gecer ve beklerne Etkisi yok Qo||§moy| dur- ardindan ve agili. AGIanin | oo nfinjes to
suresinin ardindan durur kapanma bitresinin ardindan | =}
kapanir P ya eger LOOP1'de arag ClCES Cin [SISeES
devam eder :
yok ise kapanmaya
gecer.
Etkisi yok i Aclilir ve agllmanin o
Acllir ve duraklama Etkisi yok Etkisi yok
DURDURULDU sgresmm ardindan kapatir [I?(;;F')Ig‘n‘?nvg (kapanma sgrrggs?%@?y% (kapanma
tekrar kapanir. devredis) devredisl) kapanir devredisl)
Tab. 1/f
MANTIK “Cn” SINYAL
OTOMATIK SISTEM
DURUMU ACIK A KAPALI STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
Etkisi yok
IKAPALI Acllir Etkisi yok d[oglrgo] Etkisi yok Acilir Etkisi yok
evredisl
Acilmanin Calismay! dur- Aclimanin
ACILMA Etkisi yok bitiminde derhal $ urL\J/r Etkisi yok Etkisi yok bitiminde derhal
kapatir kapatir
Etkisi yok Etkisi yok Etkisi yok
ACIK (kapanma kapatir (kapanma (kapanma Etkisi yok kapatir
devredisl) devredisl) devredisl)
Derhal t Cal d Terlsmecki)orllier Derhal t Derhal t
erhal fersine - alismay! dur- agcllir ve bekle- erhal tersine erhal fersine
KAPANMA doner ve agllir Etkisi yok durur me siresinin doénerve acilr | déner ve agilr
ardindan kapanir
Etkisi yok Etkisi o
yok Etkisi yok
DURDURULDU Acllir kapatir ll?g"gnn?nvg (kapanma Acilir (kapanma
de?/red|§|] devredisl) devredisl)

2 Braketlerde, diger aktif sinyal girislerinin etkileri
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Tab. 1/g

MANTIK “CA” SINYAL
OTOMATIK SISTEM
DURUMU ACIKA KAPALI STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
Acllir ve duraklama Etkisi yok Acllir ve duraklama
KAPALI sUresinin ardindan Etkisi yok (aciima Etkisi yok sUresinin ardindan Etkisi yok
tekrar kapanir devredisl) tekrar kapanir
climanin 5 climanin
ACILMA Etkisi yok bitiminde derhal 90“%?&’: dur Etkisi yok Etkisi yok bitiminde derhal
kapatir kapatir
Durakloma sure-
DURAKLAMADA | Duraklama sUresini Calismayi dur- sini yeniler Duraklama suresini
ACIK yeniler kapatir durur (kapanma veniler kapatir
devredisl)
Derhal a ||rp|oyo Ca g T?rsinebdiper Dethal fersi berhal fers
gecer ve bekleme i alismayi dur- | acilir ve bekleme erhal tersine erhal tersine
KAPANMA stresinin ardindan Etkisi yok durur stresinin ardindan | dénerve agilr | déner ve acilir
kapanir kapanir
Acllir ve duraklama ((Eﬂﬁilsr%:o\lje Etkisi yok Acllir ve duraklama Etkisi yok
DURDURULDU suresinin ardindan kapatir kog anma (kapanma suresinin ardindan (kapanma
tekrar kapanir P el?/redlg] devredisi) tekrar kapanir devredisl)
Tab. 1/h
MANTIK “rb” SINYAL
OTOMATIK SISTEM
DURUMU ACIKA KAPALI STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
Acllir ve duraklama Etkisi yok Acllir ve duraklama
KAPALI suresinin ardindan Etkisi yok (aclima Etkisi yok suresinin ardindan Etkisi yok
tekrar kapanir devredisl) tekrar kapanir.
o Derhal tersine Calismayi dur- o . .
ACILMA Etkisi yok déner ve kapat AU Etkisi yok Etkisi yok Etkisi yok
Durakloma sure-
DURAKLAMADA | Duraklama sdresini kapatr Calismayi dur- Derhal tersine | Duraklama suresini sini yeniler
ACIK yeniler P durur doner ve agilir yeniler (kapanma
devredisl)
Derhal tersine o Calismayi dur- Derhal tersine Derhal tersine Derhal tersine
KAPANMA doner ve agllir Etkisi yok durur doner ve agllir doner ve agllir doner ve acllir
Acilr ve durakiama [(E“ﬂf%\éo\'je Etiisiyok  |Acilirve durakiama | Etkisi yok
DURDURULDU sUresinin ardindan kapatir kog anma (kapanma sUresinin ardindan (kapanma
tekrar kapanir. dee/redlgl] devredisl) tekrar kapanir. devredisl)
Tab. 1/i
MANTIK “C” DESTEKLENEN KOMUTLAR SINYAL
OTOMATIK SISTEM
DURUMU ACIK A KAPALI STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
Etkisi yok
KAPALI Acllir Etkisi yok d[oglrgo] Etkisi yok Etkisi yok Etkisi yok
evredis!
ACILMA / Etkisi yok Galismay dur- Etkisi yok Etkisi yok Etkisi yok
Etkisi yok Caligmay! dur- Etkisi yok Etkisi yok
ACIK (kapanma kapatir §durL\J/r Etkisi yok (kapanma (kapanma
devredisl) devredisl) devredisl)
Derhal tersine Calismay! dur- Calismay! dur- Calismay! dur-
KAPANMA doner ve acillir / durur durur Galigmay! durdurur durur
Etkisi yok - o i
DURDURULDU A (acima ve Etkisi yok Etkisi yok Etkisi yok
cilr kapatir kapanma (kapanma (kapanma (kapanma
devredisi) devredigl) devredisl) devredisl)

2 Braketlerde, diger aktif sinyal girislerinin etkileri
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